ilk Montaj igin ayarlanmasi tavsiye edilen ayarlar;

Kol kapali haldeyken(bariyer kapaliyken ekranda Stop yazmali, eger hold yaziyorsa
P-10 a git ayar 1 ise 0 yap,0 ise 1 yap.) MODE(sagdan 2. tus) tusuna basil tutarak menitiye girilir.

yukari-agagi yon tusuyla ayarlar arasinda gegis yapilir, ayarlanmak istenen ayara gelince MODE ye
basarak yine yukari-agagi tusuyla degeri ayarlanir, KARE tusuyla ayarlanan ayar kaydedilip ¢ikilr.

-Bariyer Kolu eger 4 metre altindaysa yaylardan biri yerinden ¢ikariimaldir.

-Otomatik kapanma siiresi P-32 (0-255 sn.)

-Kol Agmay1 Hizlandirmak i¢in P-00 (10-200 arasi deger araligi)

-Kol Kapamay1 Hizlandirmak i¢in P-01 (10-200 arasi deger araligi)

-Kolun kalkik halinin agisini ayarlamak i¢in P-09 (degeri arttirdikga kol asagi dogru gider)
-Kolun kapali halinin agisini ayarlamak i¢in P-08(ayarlandigi sirada kol eszamanli tepki verir.)

-Kumanda tanitmak igin(2 adet kumanda tanimli halde gelir): P-12 ye gir;

-Kumanda da sirasiyla; ACMA>KAPAMA>DUR tuglarina bip seslerini duyana kadar basili tut. Ekrandaki
say! bir artarsa iglem bitmigtir.
-Tanimlanan kumandalari silmek igin; P-12 menusiindeyken asagi yon tusuyla sayilar azaltildikga
kumandalarda silinecektir.



)OO

Light Remote
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DC Brushless Motor Barrier controller

Topenspeed

RUN OP CL OPD CLD

vironmental
ivity value

hreshold

Arag gegisinden sonra
(fotosel tetik aldiktan sonra)
bariyer kolunun kapanmasi
isteniyorsa, fotosel NO bu
jrise(VD) girilmeli.

220 VAC

Loop Kablosu

Arag kablonun iistiinde durdugu siirece|
siirekli tetik(kisa devre) alinmasi

isteniyorsa OPEN-GND sekildeki gibi
baglanmalidir. Egder arag kablonun
ustiinden gegip gittikten sonra 1 snlik
kisa bir tetik alinmasi isteniyorsa OPEN-
GND, 5 ve 6 numarali klemenslere

baglanmas! _gerel

220 VAC



DC Fircasiz Bariyer Gec¢is Kontrol

Karti Kullanim Kilavuzu

DC Brushless Motor Barrier controller

[ P-00 [Openspeed | P-24
| P-01 [Closespeed |
P03 [Openendspeed |
lose deceleration angle Automatic close time without
Fo e ] P i
o i ™ boviwea |
passed the car

[P-09_Vertica positon acjustment]

el

Trigger time of resistance photosensitivity value
7

8 |Find limit mode Automatic test
9 |Manual learning open limit | P-60 |[Factory reset

0 |Manual learning close limit

1 Manual learning open and
close limit

lose rebound buffer time

Light delay off

5 Power off automatic
open/close voltage

output
Adaptive mode
Power supply powe

220V input

W V U GNDHW HV HU 5y Light Remote

sense

Remote control learning

Press the "MODE" and "M" keys for 3 seconds at

the same time to enterP-12 the remote control
learning state and display the number of currently
saved remote controls. At this time, press and hold

the remote control on/off/stop in turn to learn. Note
that you should press and hold the key until the control
board "beeps” and then release and press next key.

RUN OP CL OPD CLD

@® Anti-smash

e




Kullanim igin Cevresel Gereksinimler

1. Ekipmani izin verilen nem ve sicaklik araliklarinda tagiyin, kullanin ve saklayin!

2. Cihaza herhangi bir sivinin girmesine izin vermeyin.

3. Ekipmani iyi havalandirilan bir alana kurun ve cihazin havalandirma deliklerini
kapatmayin.

4. Cihaza agir baski, siddetli titresim veya daldirma uygulamayin.

5. Ekipmani tasirken fabrika ambalajinda veya esdeger kalitede malzemelerle
paketleyin.

6. Ekipmanin topraklama deliginin topraklanmasi onerilir; bu, ekipman guvenilirligini
artirir.

Operasyon ve Bakim Gereksinimleri

1. Bu ekipmani 6zel olarak sOkmeyin.

2. Lutfen Uretici tarafindan belirtilen pargalari veya aksesuarlari kullanin ve bunlari
profesyonel servis personeli tarafindan kurulum ve bakimini yaptirin.

3. Eslesen kol uzatilamaz veya kesilemez ve kol'a 6zel olarak agirlik eklenemez.

Uriin Ozellikleri

« Guvenlik: 24V DC guc kaynagi, kisisel guvenligi korur.

. Enerji Tasarrufu: Statik gu¢ 2 watt'tan azdir, maksimum 200W motor
baglanabilir.

. Hiz Ayarlanabilir: Kolun yukari ve asagi hizi bagimsiz olarak ayarlanabilir.

. Duzgiun Calisma: Cok kademeli hiz tasarimi, ¢alisma durumunu
performansli ve puruzsuz hale getirir.

. Sessiz: Calisma gurultist 50db'den azdir.

« Coklu Koruma: Motor asiri akim, asiri yuk, kisa devre korumasi, motor
ariza korumasi, ters baglanti korumasi.

. Harici uzaktan kumanda girisini destekler. Cesitli parametreler
ayarlanabilir.

. Isik hassasiyeti ile reklam kapisinin 1s1gini agmal/kapama
destegi. Ruzgar korumasi, donma onleme, paslanma onleme gibi islevler
desteklenir.

« Cesitli role ¢cikis modlarini destekler.



Teknik Ozellikler

Gug¢ Kaynagi DC 24V toprak 10% 7.5A
Motor Gucu maksimum 200W

Statik Gl <2W

Acma/Kapama Hizi 1%-100% ayarlanabilir
Calisma Ortam Sicakhgi -25°C-65°C

Calisma Ortam Nem Orani

30% - 80% (yogusma olmadan)

Fonksiyon Katalogu

P-00 Kol agma hizi

P-01 Kol kapama hizi

P-02 Kol agma yavaslama agisi
P-03 Kol agma bitig hiz

P-04 Kol indirme yavaslama agisi
P-05 Kol indirme bitis hiz

P-06 Kol kaldirma hizlanma suresi
P-07 Kol indirme hizlanma suresi
P-08 Yatay pozisyon ayari

P-09 Dikey pozisyon ayari

P-10 Motor Tipi

P-11 Uzaktan kumanda 6grenme yontemi
P-12 Uzaktan kumanda 6grenme

P-13 Uzaktan kumanda filo modu

P-14 Geri tepme tetikleme suresi

P-15 Geri tepme kuvveti

P-16 Geri tepme acisi

P-17 Limit hizini 6gren

P-18 Limit modunu bul

P-19 Manuel olarak ust limiti 6gren

P-20 Manuel olarak alt limiti 6gren

P-21 Manuel olarak Ust ve alt limitleri 6gren
P-22 Kol kaldirma geri tepme tampon suresi
P-23 Kol indirme geri tepme tampon suresi
P-24 Durma tampon suresi

P-25 Kol kaldirma yavaglama bitis agisi
P-26 Kol indirme yavasglama bitis acgisi

P-27 Carpma dnleme fonksiyonu

P-28 Kilitleme gucu

P-29 Aclk pozisyonda kilitleme suresi

P-30 Kapali pozisyonda kilitteme suresi
P-31 Ters kilitteme turu

P-32 Yer sensoru olmadan otomatik disme suresi



P-33 Gecis gecikme suresi

P-34 Loop Dedektorl sayisi

P-35 Loop Dedektoru algilama agisi

P-36 Loop Dedektoru tetikleme bip sesi frekansi
P-37 Loop Dedektoru sinyal tetikleme karar suresi
P-38 Loop Dedektoru sinyal gecerlilik karar suresi
P-39/

P-40/

P-41/

P-42 Kol agma onceligi

P-43 Kol baslatma sinyali karar suresi

P-44 Role cikis modu

P-45 Ortam i1sik hassasiyet degeri

P-46 Isik hassasiyet degeri

P-47 Isik gecikme agma suresi

P-48 Isik gecikme kapama suresi

P-49 Ortam sicakhgi

P-50 Donma onleme sicaklik degeri

P-51 Donma O6nleme kaldirma agisi

P-52 Donma o6nleme kaldirma zaman aralgi
P-53 Pas onleme agma acisi

P-54 Pas 6nleme kaldirma araligi

P-55 485 baud hizi ayari

P-56 485 adres ayari

P-57 Kontrolcl ana/yedek modu

P-58 Manuel kol kaldirma sonrasi otomatik kapama sayisi
P-59 Otomatik test

P-60 Varsayilan ayarlara don

P-61 Parametre yedekleme

P-62 /

P-63 Uyarlanabilir mod

P-64 Kapi baslatma/disme zaman asimi

P-65 Guc kesintisi otomatik baslatma/durdurma voltaji
P-66 Fren geri tepme voltaji uyari degeri

P-67 Surus voltaji ve surus akimi dijital gosterimi

P-68 Yer sensoru tetiklendiginde bariyerin duraklatilmasi
P-69 Guc kesintisi otomatik calisma fonksiyonu

P-70 Ozel parametre ayari

P-71 Asirt akim koruma degeri

P-72 Guc¢ kaynagi gucu

P-73 Yer sensoru olmadan otomatik kol disme hizi
P-78 Bariyer durum verilerini otomatik gonderme
P-79/

P-80 Uyarlanabilir kontrol katsayisi

P-81 Uyarlanabilir mod 6grenme limit gucu

P-82 Bluetooth baglantisi

P-83 Kol kaldirma Loop Dedektoru algilama acisi



. Tus Aciklamasi

Kontrolciide 4 tus bulunur, soldan saga "A¢/Artir", "Kapat/Azalt”, "Meni",
"Durdur/iptal”

seklindedir. Bu dért tus ile kontrolciiniin ¢egsitli parametrelerini ayarlayabilirsiniz.
"Ac /+": Normal ¢calisma durumunda bu tusa basarak kolu baslatabilirsiniz. Ayar
durumuna girdikten sonra bu tusu kullanarak menu &gelerini artirabilir ve ayar
degerini yukari dogru ayarlayabilirsiniz. Parametre ayar durumunda kisa basigta
her seferinde bir artar. Uzun basista maksimum degere kadar slirekli artar ve
ardindan minimum degerden tekrar baslar. Uzun basis siiresi uzadikga siirekli
artis hizlanir.

o« "KAPAT/-": Normal ¢calisma durumunda bu tusa basarak kolu indirebilirsiniz.
Ayar durumuna girdikten sonra bu tusu kullanarak meni 6gelerini azaltabilir ve
ayar degerini asadi dogru ayarlayabilirsiniz. Parametre ayar durumunda kisa
basista her seferinde bir azalir. Uzun basista minimum degere kadar strekli
azalir ve ardindan maksimum degerden tekrar baslar. Uzun basis sliresi
uzadikcga slirekli azalma hizlanir.

e "Menu": Bu tusun 3 iglevi vardir:

1. Normal ¢alisma modunda, bu tugsa 3 saniye basil tutarak menu 6gesi
secim durumuna girebilirsiniz. LED ekran "P-XX" gésterir, ardindan "A¢ /
+" "Kapat/-" tuglarina basarak ment 6gelerini segebilirsiniz.

2. Meni 6gesi se¢cim durumunda "meni” tusuna kisa basarak parametre
ayarlama durumuna girebilirsiniz.

3. Parametre ayari tamamlandiktan sonra kisa basis kaydedip ¢ikmak igin
kullanilir.

o "Durdur/iptal": Bu tus normal calismada durdurma islevine sahiptir. Menii 6gesi
se¢im durumunda ayar durumundan ¢ikmak icin kullanilir. Parametre ayar
durumunda bu tusa basildiginda ayar durumundan ¢ikar ve menti segim
durumuna dbner, yani bir bnceki menliye déner ve ayni zamanda ayar degetri
gecersiz olur. Menii se¢im durumunda ve parametre ayar durumunda 60 saniye
boyunca tusa basilmazsa, kontrolci uzun bir bip sesiyle normal ¢alisma
durumuna déner.

2. Ekran
Kontrol panosunda, ¢alisma durumunu, parametreleri, menu 6gelerini ve diger
bilgileri gb&stermek igin kullanilabilecek dért haneli bir LED ekran bulunur. Glg
aclldiktan sonra dulisik giic modunda ¢alisir, bu durumda LED ekran los olur.
Herhangi bir tusa basildiginda LED ekran normal ¢alisma moduna girer ve LED
parlak bir sekilde yanar. Tusa basiimazsa, 60 saniye sonra dlglk glc¢ tliketim
moduna girer ve LED parlakh§i azalir. 2 dakika sonra tusa basiimazsa, LED ekran
kapanir.



Parametre Ayarlama

"Men(" tusuna 3 saniye basili tutarak parametre ayarlama durumuna girebilirsiniz.
LED ekran "P-XX" gbsterir, "A¢c/+" veya "Kapat/-" tuglarina kisa veya uzun basarak
ment 6gelerini segebilirsiniz. Kisa basigta birer birer artar veya azalir, uzun basigsta
surekli artar veya azalir. "MenU" tusuna tekrar basarak belirli bir 6genin ayarini
yapabilirsiniz. "Durdur/iptal” tusuna basarak bir 6nceki seviyeye dénebilir veya ayar
durumundan ¢ikabilirsiniz. Belirli bir parametrenin ayari tamamlandiginda, "Meni"
tusuna basarak onaylamaniz gerekir. "Durdur/iptal” tusuna basilarak yapilan ayarlar
gecerliolmaz. 60 saniye boyunca tusa basilmazsa, kontrol panosundaki buzzer bir
kez 6ter ve ayar durumundan ¢ikarak normal ¢calisma durumuna déner.

Kontrol Unitesi igin komut listesi:

Not: Bazi &n ayarli varsayilanlarin, tabloda listelenen varsayilanlardan farkli siriimleri vardir.

Menu | Fonksiyon Varsa | Aralik Fonksiyonel Agiklama
yilan
Deger
P-00 [Kol Agiima 60 10-200 Deger arttikga hiz yukselir, deger
Hizi azaldikga hiz duser. Deger 200'e
ayarlandiginda istenen hiza ulagilamazsa,
P-72 artirilabilir. (P63 degeri 0 veya 1
oldugunda, 100'den buyuk degerler 100
olarak kabul edilir; P63 degeri 2 olarak
ayarlandiginda, 100'den buyuk degerler
gegerlidir.)
P-01 |[Kol Kapanma 60 10-200 Kalkis hizi ile aynidir.
hiz




P-02

Agllma kolu
yavaslama agisi

45

10-90

Kolun yiikselme slrecinde yavaslamanin
baslayacagi konumu ayarlamak igin kullanilir. Bu
parametre, kolun baslangi¢ hareketi sirasinda
yavaslama konumunu belirler. Agi cinsinden olgulur;
bariyer kolu yatay konumdayken 0 derece, dikey
konumdayken 90 derece olarak kabul edilir. Bu
parametre, bariyer kolunun belirtilen agiya
ulastiginda yavaglamaya baglamasini saglar.

P-03

Acilma kolu son hizi

10

1-80

Hiz cok dusUkse bariyer tam olarak agiimaz, gok
yuksekse bariyer sallanir.

P-04

Asagliya salinim
yavaslama aglsi

70

0-80

Bu parametre, kolun dususu sirasinda
yavaslamanin basladigi konumu ayarlamak
icin kullanilir. Bu parametre derece
cinsinden Olgulur; yatay konum igin O
derece, dikey konum igin 90 derecedir. Bu
parametre, bariyer kolunun bu acgiya
ulastiginda yavaslamaya basladigini
gosterir.

P-05

Asag! salinim son hizi

15

1-80

Bu parametre, Kolun diusme strecinde yavaglamanin
baslayacagi konumu ayarlamak igin kullanilir. Ag
cinsinden olgullr; yatay konum igin 0 derece, dikey
konum i¢in 90 derece olarak kabul edilir. Bu
parametre, bariyer kolunun belirtilen agiya ulastiginda
yavaslamaya baslamasini saglar.

P-06

Kalkis ivmelenme
suresi

60

0-255

Dusus cubugunun hizina ulasana kadar gegen slreyi
ifade eder; bu hiz, P-01 ile ayarlanir (deger ne kadar
buyukse, stre o kadar uzun olur).

(Birim: 0.01 saniye).

P-07

Asagi salinim
ivmelenme suresi

50

0-255

Dusus gubugunun hizina ulagsana kadar gegen slreyi
ifade eder; bu hiz, P-01 ile ayarlanir (deger ne kadar
biy(kse, sure o kadar uzun olur).

(Birim: 0.01 saniye).

P-08

Yatay Konum Ayari

10

0-255

Kolun yatay konumunun yatay mekanik sinirdan uzaklik
mesafesini ifade eder; deger ne kadar buyikse, mesafe
0 kadar uzak olur ve tersi de gegerlidir.

KOL KAPALIYKEN DURUS AGISI AYARI.

P-09

Dikey konum ince
ayarl

10

0-255

Kolun dikey konumunun dikey mekanik sinirdan
uzaklik mesafesini ifade eder; deger ne kadar
blyikse, mesafe o kadar uzak olur ve tersi de
gecerlidir.




| KOL AGIKKEN DURUS AGISI AYARI.

Motor Tipi

Deger araligi: 0-3; varsayilan:

Motorun Hall polaritesi nedeniyle, bariyer hareketinin

yavaslama asamalari ayni degildir ve sol ¢ikis Kolu ile
sag ¢ikis kolu bulunur. Bu parametre, gesitli motor ve
bariyer turleriyle uyumluluk saglamak icin kullanihr.

0: Pozitif motor polaritesi, pozitif disli kutusu polaritesi
1: Pozitif motor polaritesi, negatif digli kutusu polaritesi
2: Negatif motor polaritesi, pozitif digli kutusu polaritesi
3: Negatif motor polaritesi, negatif digli kutusu polaritesi

P-11

Uzaktan
kumanda
ogrenme
yontemi

0-1

0: Ogrenme siirecini durdurmak icin anahtari sirayla
basin.

1: Ogrenmeyi tamamlamak igin herhangi bir anahtara
basin.

P-12

Uzaktan
kumanda
ogrenimi

0-50

Uzaktan kumanda 6grenme: P-12'ye girin, kaydedilen
uzaktan kumandalarin sayisini gosterecektir.
Ardindan, 6grenme icin uzaktan kumanda digmesine
ACMA>KAPAMA>DURDURMA tuslarina sirayla basili
tutun. (Her bir tusa basili tutarken kisa bip duyunca
tusu birakin)Ekrandaki say1 +1 yikseldiginde,
ogrenme tamamlanmig demektir. Bir sonraki uzaktan
kumandayi 6grenmeye devam edebilir veya iptal
tusuna basarak geri donebilirsiniz.

Uzaktan Kumanda Silme: Bu menide, "-" (azaltma)
tusuna basarak kumandalari silin.

P-13

Uzaktan kumanda
filo modu

0-1

0: Normal uzaktan kumanda modu;
1: Uzaktan kumanda "acIk";
2: Normal uzaktan kumanda modu;

3: Normal uzaktan kumanda modu

1: Uzaktan kumanda "agik" oldugunda filo moduna girer,
asag! kolu manuel olarak basilana kadar yer algilama
sinyalini islemez, - diz yukari kolu durumu; (Normal
uzaktan kumanda modunda filo moduna gegis yontemi:
Ayar degeri 0 oldugunda, uzaktan kumanda, asag! kolu
manuel olarak basilana kadar yer algilama sinyalini
islemez, - duiz yukari kolu durumu; (Normal uzaktan
kumanda modunda filo moduna gegis yontemi: Ayar

degeri 0 oldugunda, uzaktan kumandadaki ON tusuna 5



saniyeden fazla basili tutarak gegcici olarak filo moduna
girilebilir ve zil 2 saniye boyunca ¢alar. Zil 2 saniye
boyunca galar.



P-14 P-1

beri tepmy
buresi

b tetikleme

2

1

Bir engelin varligini
belirlemek icin

P-16

seri tepmg

> kuvveti

30

1

-100

gegen sure (birim:
0.05 saniye).
Karsilagilan direng
miktari bir engel
olarak kabul edilir.
Geri tepme kosulu,

P-17

@

seri tepmy

> agisl

2

(

)-90

kolun P-15 ile
belirlenen dirence
ulagmasi, P-14

—

f

mit ogre
NZI

hme

40

10

suresi boyunca bu
direncin devam
etmesi ve ardindan
geri tepme igin
kolun
kaldiriimasidir.

Bu segenegin
acisinin altindaki
konumda, kol hicbir
direncgle
kargilagsmaz ve 0,
alt fonksiyonu
kapatmak igin
kullantlir.

Ust limit ve alt limit
hizlarini ayarlamak
igin, menuye girdikten
sonra ilk olarak ust




limit hizi ayarlanir,
dijital ekran "1-XX"
gosterir, burada XX
ust limit hizini ifade
eder. Ust limit hizini
"On/+" ve "Off/"
tuslarina basarak
ayarlayabilirsiniz. Ust
limit hizi
ayarlandiktan sonra,
"menu" tusuna basin,
dijital ekran "2-XX"
goOsterecek, burada
XX alt limit hizini
ifade eder. Ayni
sekilde, alt limit hizini
"On/+" ve "Off/"
tuslariyla
ayarlayabilirsiniz. Ust
ve alt limit hizlar
ayarlandiktan sonra,
"menu" tusuna
basarak parametreleri
kaydedin. Ayar sureci
sirasinda
"stop/cancel" tusuna
basarsaniz,
ayarlanan
parametreler gecersiz
olur..



P-18

Sinirlari
Modu
0

Bulma

I

Take-up lever 80

ebound buffer

0-2

position. 2: Search for
lower limit position.2:
Search for lower limit.

P-19

O

anuel ol
grenme

no
arak Limitleri

no

Dijital ekran "L-OQ"
gOsterecek, kol
otomatik olarak
baslayacak ve
yerinde duracaktir,
ardindan "L-01"
gOsterecek. islem,
dikey ve yatay limit
pozisyonlarini bulmak

P-20

anuel ol;
mitleri O

arak Alt
grenme no

no

g P=2t+iteaym
sekilde yapilacaktir.
Yatay pozisyon
ogrenildikten sonra,
ayar sayfasina
otomatik olarak geri
donecek, bu da
islemin basarih
oldugunu gosterir.
Sonrasinda P-18 1
olarak ayarlanabilirve

P-21

A

anuel ol;
t Limitlen

) no
aqu Ust ve
i Ogrenme

no

):Search for double

mit nacitinn 14
T

Kuttanmtabitir:

islem, P-19 ile ayni
olup, tersine yapllir.
Ayar ekranina
girildiginde "L-OQO"
goruntilenir, alt limit
pozisyonu otomatik
olarak bulunur,
yerinde durur ve "L-
01" gosterilir.
Kullanici, yatay ve
dikey pozisyonlari
manuel olarak bulur,
ilk olarak yatay
pozisyonu belirler ve
"L-02" goruntulenir,
ikinci olarak dikey
pozisyonu belirler ve
avar sayfasina geri

P-22

P .

kHUOII.IUII. L)

search for upper limit

donulidr. Ardindan P-




18 2 olarak
ayarlanabilir.

Bu ayara girildiginde,
dijital ekran "L-OO"
goruntulenir ve wen
makinesi ilk olarak
kolu otomatik olarak
dasarur, yerinde
oldugunda "L-01"
goruntulenir ve
yerinde durur,
ardindan "L-02"
gosterilir. Bu
durumda, kolu
kaldirma veya
disirme dugmesine
basili tutarsaniz, kol
kaldinlir veya duser,
tus serbest
birakildiginda durur
ve mekanik limit
pozisyonuna
ulastiginda alarm
verir. Kullanici kendi
pozisyonunu
ayarlayabilir ve iyi
pozisyon belirlemek
icin menu tusuna
basarak limit

6grenmeye baslar. ilk

olarak dikey limitigin
menuye basilir, dijital
ekran "L-03" gosterir,
ikinci olarak yatay
limiticin menuye
bas.ve ikinci
basildiginda ayar
sayfasina otomatik
olarak geri donalur,
bu da 6grenmenin
basariyla
tamamlandigini
gosterir.islevi

kurduktan sonra P-18

0 olarak

ayarlanmalidir.

Baslangigtan
bitise kadar olan
tampon suresi,
eger sure ¢ok kisa
olursa, anlik akim
cok buyuk olabilir.
(Birim: 0.01sn)



P-23 Asagi Kol Geri 100 10-255 Asagidan yukariya tampon siresi, eger sure ¢ok kisa
Tepme Tampon olursa, anlik akimin gok buyUk olmasina neden olabilir.
Siiresi (Birim: 0.01 saniye).

P-24 Durma tampon siiresi 100 10-255 Motorun baglatma kolundan veya durdurma kolundan
durmasi igin gegen slre, eger sire ¢ok uzun olursa motor
yavas ve istikrarli bir sekilde durur, eger ¢ok kisa olursa
anlik akimin ¢ok bulylk olmasina neden olabilir.

(Birim: 0.01 saniye).
pP-25 Baslangi¢ cubugu 90 45-90 Kalkis hareketinde, kol ilk olarak P-00'a kadar ivmelenir
yavaslama son agis| ve ardindan P-02'de yavaglamaya baglar, bu segenekte
yavaslamayi durdurur ve kalkigin sonuna kadar sabit
hizla hareket eder.
P-26 Diisen cubugun 0 0-45 Asagi salinim sirasinda, kol P-01'e kadar ivmelenir,
yavaslama son agisi ardindan P-04'te yavaslamaya baslar, bu segenekte
yavaglamay! durdurur ve asagi salinimin sonuna kadar
sabit hizla hareket eder..

p-27 Anti-darbe fonksiyonu | 1 0-6 Eger anti-darbe portu sinyali gegerliyse:

0: Gegersiz, anti-darbe sinyali tetiklendiginde kol hareket
etmez.

1: Gegerli, anti-darbe sinyali tetiklendiginde kol disirme
slrecinde kolu baslatir.

2: Anti-darbe araylzi "agma" arayiz fonksiyonu olarak
coklu kullanima sahiptir.

3: Anti-darbe araylzi "kapama" arayiiz fonksiyonu olarak
coklu kullanima sahiptir.

4: Anti-darbe araylzi yer algilama arayuz fonksiyonu
olarak ¢oklu kullanima sahiptir. (Anti-darbe arayuzi tekrar
kullanildiginda, bu fonksiyonun orijinal arayizi gegersiz
olur).

5: Anti-darbe terminali, insanlar ve araclari ayirt etmek
icin radara baglanir (radar tetikleme, yer algilama sinyali
aldiktan sonra gegerlidir, yer algilama sinyali alinmazsa
radar tetikleme gegersizdir).

6: Anti-darbe araylzini "agma" araylz fonksiyonu olarak
yeniden kullanin ve orijinal "agma" arayuzinin gegerli
olmasini saglayin.




Motor, mekanik kilitteme bolgesi diginda

P-28 | Kilitleme gici 0-21,255 durdugunda, yay kuvveti kolu yukari ceker
cunkl mekanik kiliteme yoktur. Bu fonksiyon,
kiliteme icin kontrolct ¢ikigiyla kontrol edilir ve
bu durum motorun ve kartin 1Isinmasina neden
olabilir. Bu yuzden ayarin, gergcek duruma gore
yapilmasi ve ¢ok buylk olmamasi tavsiye edilir.
Ayar de@eri 255 oldugunda, kilitteme gucunt
otomatik olarak adapte eder.

P-29 Acik pozisyon 0-255 Kol yerinde agildiginda kilitli bariyerin kapanmasi ne
kiliteme suresi kadar surer. (Birim: saniye). Ayar degeri 255 oldugunda,

kilitli bariyer yerinde tutulur ve zamanlama yapilmaz.
Kol kapandiginda kilitli bariyerin kapanmasi ne kadar

P-30 Kapall pozisyondaki 0-255 surer. (Birim: saniye). Ayar degeri 255 oldugunda,
kilitleme siresi anahtar yerinde tutulur ve zamanlama yapilmaz.

P-31 Ters Kilitleme 0-20 Egder kol kaldirldiginda herhangi bir sebeple motor
Devirleri tersine calisirsa, kilitli bariyer kapanmadan 6nce kag

devir yapihir?

P-32 Yer alglama 0-255 Yer tetikleme olmadigi zaman kolun otomatik olarak
yoksa otomatik dusme suresi, 0 olarak ayarlandiginda yer tetikleme
disme suresi yoktur ve kol otomatik olarak diismez. (Birim: saniye)

OTOMATIK KAPANMA SURE AYARI.
P-33 Gecis gecikme 0-255 Yer algilama sinyali kaybolduktan sonra ne kadar stre

suresi

gececedi, varsayilan olarak 0.2 saniyedir. (Birim: 0.1
saniye)




P-34

Loop dedektdri
sayimi

0-4

0: Baglangig sinyali sayllmaz, ara¢ gegtiginde
kol dUser.

1: Baglangig sinyali sayilir, maksimum sayim
degeri 1'dir, yer algilama tetiklendiginde sayim
kendiliginden azalir, yer algilama kayboldugunda
ve sayim 0 oldugunda kol duser.

2: Baglangig sinyali sayilir, maksimum sayim
degeri 2'dir, yer algilama tetiklendiginde sayim
kendiliginden azalir, yer algilama kayboldugunda
ve sayim 0 oldugunda kol duser.

3: Baslangig sinyali sayilir, maksimum sayim
degeri 3'tUr, yer algilama tetiklendiginde sayim
kendiliginden azalir, yer algilama kayboldugunda
ve sayim 0 oldugunda kol duser.

4: Baslangic sinyali sayilir, maksimum degeri
255'r, yer algilama tetiklendiginde sayim azalir
ve yer algilama kayboldugunda ve sayim 0
oldugunda kol duser.

P-35

fotosel yok sayma

0-45

Eger kolun agisi bu degerin altindaysa, fotosel
sinyali islenmez ve kol kapanmaya devam eder.




P-36 Loop dedektorii _ _
tetiklevici zilsesi 4 0-20 Yer algilama tetiklendiginde,

frekansi 0'da zil sesi galmaz, sayi ne
kadar buyukse, zil sesi o
kadar hizli calar.

P-37 | Loop dedektorii 4 1-255 Yer sensoriiniin tetiklenmesi igin sinyal ne kadar
sinyali tetikleme streyle agik kalir. (Birim: 0.01 saniye)
degerlendirme
suresi

P-38 | Loop dedektort sinydli 4 1-255 Yer sensoru tetiklendiginde, gercek bir yer
gegerlilik sensoru sinyali olarak kabul edebilmek igin,
degerlendirme siiresi yani bir arag oldugunu belirlemek igin ne

/ / Kadarstreyte tetiktermeye devarmeder. (Birim
0.01 saniye).
P-39
/ /
P-40
/ /
P-41
P-42 Agcik kol 6nceligi
0

Kol Baglangi¢ Sinyali 5
P_43 Degerlendirme Siiresi




0: Tum kontrol

0-2 sinyalleri, herhangi bir

50-80 durumda ayni

oncelige sahiptir.
1: En yuksek oncelik,
baslatma koluna
verilir ve baglatma
kolu aktif oldugunda
diger sinyaller
gegersiz olur.
2: Eger bir arag
baslatma kolu
sirasinda loop
sensorunu gegmisse,
kol bariyerin dugsme
pozisyonuna
gelmesini
beklemeden hemen

1-255 diismeye
baslayacaktir.
50-80: Eger bir arag,
baslatma kolu
sirasinda loop
sensorlind gegmisse
ve kol pozisyona
gelmeden Once,
bariyer bu ayar
degerine kadar
acildiginda, kol
hemen dismeye
baslar. Bariyer bu
aclya ulastiginda kol
dusmeye baslar.

Baslatma sinyalinin slresi,
gegerli bir baglatma sinyali
olarak kabul edilir. (Birim:
0.01 saniye)



P-44

Role Cikisl
Modu

(Liste
sonundaki
tabloyu
inceleyin.)

0-7

0: Gegis Isik Modu: Rdle, pozisyonda agik
oldugunda kapanir. Pozisyonda kapal
oldugunda role kapanir.

1: Reklam Is1g1 Modu: Reklam
bariyerlarini, dis 151k sensorline gore
Istklari agip kapatmak igin kullanilr.

2: Yer Algilama Modu: Cubugu kaldirmaya
basladiginda kapanir ve pozisyonda kapal
oldugunda role kapanir.

3: Trafik Isig1 Modu 1: Kirmizi isik igin
normalde kapali, yesil 1Sk igin normalde
acik. Bariyer pozisyonda agildiginda role
kapanir ve yesil 151k yanar, aksi takdirde
role agilir ve kirmizi g1k yanar.

4: Trafik Is1g1 Modu 2: Kirmizi 1sik igin
normalde kapali, yesil 1sik i¢in normalde
acik. Eger bariyer agisinin 60°'yi gectigi
durumdaysa, yesil 1sik yanar, aksi takdirde
kirmizi 11k yanar.

5: Trafik Isig1 Modu 3: Role, bariyer
kaldinldiginda kapanir ve bariyer
indirildiginde agilir.

6: Alarm Gergeklestirme: Role pozisyonda
kapali oldugunda, kolu manuel olarak 5
derece daha fazla kaldirarak roleyi
kapatabilir ve alarmi baglamak igin
kullanilabilir.

7: Puls Modu: Role, pozisyonda kapal
oldugunda kapanir ve 1 saniye sonra agllir.




P-45 | Alan Cevresi no no Mevcut gevrenin isik yogunlugu,
Hassasiyet deger ne kadar kiigiikse, 1s1k 0
Degeri
kadar parlaktir.
P-46 | Isik Hassasiyet 30 0-200 Eger mevcut ortam 1gik yogunlugu bu degerden
Dederi buyukse ve P44 ayarlanmigsa, bir role sinyali
ederi
cikisi yapilacaktir.
P-47 | Lamba 10 0-255 Mevcut 1s1k yogunlugu P-46'dan buyuk
o] oldugunda, role sinyali cikisi icin gecikme
Gecikmeli suresi ne kadar olacaktir? (Birim: saniye)
Aclima
P-48 | Lamba 250 | 0-255 Mevcut ortam 15191 P-46'dan dusuk oldugunda,
o] role ¢ikisini kapatmak igin ne kadar gecikme
Gecikmeli sUresi olacaktir? (Birim: saniye)
Kapanma
P-49 | Ortam Sicakiigi no no Bu segenek, meveut ortam sicakhigini dijital ekran
Uzerinde gorUntulemek igin kullanilir.
P-50 | Donmaya Karsi 0 -40-0 Sicaklik distk oldugunda, makinenin donmasini
Sicaklik Kokusu engeller. Bu fonksiyon agildiginda, eger sicaklik
Dederi bu segenekte ayarlanan sicakligin altindaysa ve
d P-52 araliginda hicbir hareket yoksa, otomatik
olarak P-51 agisina hareket eder ve ardindan
kapanr.
P-51 Donmaya Kars! 0 0-45 Aralik: 0-45 Varsayilan: 0, Donmaya Karsi Agiima
Kaldirma Agisl Acisi. Ortam sicakligi, P-50'de ayarlanan
sicakliga dustugunde ve P-52 Donmaya Kars!
Aralik komutuyla belirlenen zaman aralig
tamamlandiginda, bariyer bu parametreyle
ayarlanan aclya acllir ve ardindan otomatik
olarak kapanir. Eger parametre 0 ise, donmaya
kars! koruma fonksiyonu devre disi birakilir. Eger
P-51 ve P-52 ayni anda 0 degilse, donmaya karsl
koruma fonksiyonu etkinlestirilir.




P-52

Donmaya
Kargi Kaldirma
Zaman Araligi

0-255

Ortam sicakligi, ayarlanan sicakhgin altina
dustugunde, zamanlayici baglar ve
zamanlayici suresi boyunca herhangi bir
islem yapilmazsa, bariyer P-51'de
ayarlanan aglya, degisiklik komutuyla
belirlenen zaman araliginda acilir ve
ardindan otomatik olarak kapanir. Bu
parametre 0 olarak ayarlanirsa, donmaya
karsi koruma iglevi kapatilir.

(Birim: dakika)

P-53

Paslanma
onleme amagl
agcma acisl

0-45

Paslanma onleme baslatma agisi: Eger bu
parametre 0 degilse, kontrolor P-54 komutunda
belirtilen zaman araligi gegmeden bu parametrede
belirtilen aglyi etkinlestirir ve ardindan otomatik
olarak kapatir. Normal galisma sirasinda, bariyerin
aclimasi ve kapanmasi zaman araligini sifirlar ve
zamanlayicly! yeniden baglatir. Eger bu parametre
0 olarak ayarlanirsa, paslanma onleme iglevi devre
disi birakilir.

P-54

Paslanma onleme
amacli agma
zaman aralig

0-255

Eger bariyer sahada kurulu olup uzun stre
calistinimazsa, paslanabilir, bu yuzden belirli bir
zaman aralig1 sonras| parametreyi agip bariyeri
bir kez agabilirsiniz. Agiima agisi, P-53 komutu
ile ayarlanir. Egerbu parametre 0 ise, paslanma
onleme fonksiyonu kapalidir. Hem P-53 hem de
P-54 parametreleri 0 olmamalidir ki paslanma
oncesi fonksiyonu aktif hale gelsin. (Birim: saat)

P-55

485 baud hizini
ayarlama

0-4

Kontrol kartinin baud hizini ayarlayin, parametreleri
ayarlayin:

0: 9600;

1: 19200;

2: 38400;

3: 57600,

4: 115200

P-56

485 adresini
ayarlama

0-255

Bu kontrol kartinin 485 veri yolundaki adresi.

P-57

Kontrolor master-
slave modu

0-1

Kontrol kartinin master-slave modunu ayarlayin:
0: Slave Modu
1: Master Modu




P-58

Manuel kol yukari
kaldirildiktan sonra
kolun otomatik
olarak kapanma
sayisl.

0-255

Bar kapali konumdayken, manuel kaldirma
cubugu 10°'yi gegtiginde, makine otomatik
olarak bari indirecektir. Bu parametre birden
cok kez uygulanir. Manuel kaldirma gubugu
ve indirme ¢ubugu bu degeri gectiginde, bar
tekrar indirilmez. Her normal kalkis ve inig
islemi yapildiginda, otomatik bar dustirme
sayaci sifirlanir. Deger 255 olarak
ayarlanirsa, bu fonksiyon surekli gegerli olur
ve sayim yapilmaz.

P-59

Otomatik Test

0-255

Otomatik test araligi. “0” otomatik testin kapali
oldugunu belirtir. Otomatik test ve yaglanma testi
tamamlandiktan sonra parametre 0 olarak
ayarlanmalidir. Otomatik testi baglatmak igin "On"
butonuna kisa basin, "On" butonuna uzun basarak
kolun dlsme simulasyonunu baslatin ve kol otomatik
test icin ortada duracaktir. (Birim: saniye)

P-60

Fabrika Ayarlarini
Geri Yukle

0-255

Bu segenek dort islevi igerir: Uzaktan
kumandayi temizleme, Kismi yedekleme
verilerini geri yukleme, Fabrika ayarlarini kismi
geri yukleme ve Tam fabrika ayarlarini geri
yukleme. Yanlis kullanimin dnlenmesi amaciyla
belirli degerlerin ayarlanmasi ve ardindan
"Men(" tusuna basilmasi gerekmektedir.

5: Uzaktan kumanday! bosalt

6: Yedekleme verilerini geri yukle (6grenilen
uzaktan kumanda silinmez)

10: Fabrika ayarlarini geri ylukle (uzaktan
kumanda ve motor tipi geri yiklenmez)

15: Tam fabrika ayarlarini geri ylkle




Ayarlar modunda, "Menu" butonuna 3 saniye

P-61 Parametre / / boyunca uzun basildiginda, tum mevcut ayarlar
Yedekleme (P-12 uzaktan kumanda 6grenme harig) otomatik
olarak kaydedilir ve iki kez bip sesi ¢ikar. Dijital
ekran, kaydedilen parametrelerin seri numarasini
2 saniye boyunca goruntuler ve ardindan ¢ikis
yapar.

P-62 |/ / / /

P-63 Adaptif Mod 0 0-2 0: Konvansiyonel mod; 1: Baglatma sinirlari igin
adaptif mod kullanilir; 2: Hem baglatma sinirlari hem
de inis bariyeri icin adaptif mod kullanilir.

Her ikisi de adaptif mod kullanir.
P-64 Kap! 20 6-40 Kapinin kolu kaldirma/indirme suresi igin zaman
baslatma/disme asimini ayarlayin. Eger kapi, ayarlanan streyi
igin zaman agimi asarak kolu kaldirir/indirirse, kapi otomatik olarak
duracak ve kaldirma zaman agimi uyarisi (Err5)
veya kol indirme zaman asimi uyarisi (Err6)
verecektir (birim: saniye).
P-65 Gug kaybi otomatik | O 0-21 0: Kapali; 21: Otomatik kolu yukari/agag: tetikleme
baglatma/durdurma gerilimini ayarla, bu fonksiyon yedek gugc kaynagi ile
gerilimi donatilmali ve ayrica P-69 ayar 0gesi ile birlikte

kullaniimalidir, 15 olarak ayarlanmasi onerilir.




P-66 | Fren geritepme 32 30-40 Bariyer yayi iyi ayarlanmamigsa, motor yavaglama
gerilimi uyari sirasinda geri tepme geriliminin ¢ok yuksek
dedieri oldugunu belirten bir uyari olusturulur, buzzer 5 kez
eger calar ve dijital ekran ERR2 gosterir. Bu uyart, kol
calismasini kesintiye ugratmaz; geri tepme
geriliminin etkisi, bariyerin galisma hizini dugUrerek
veya yay ile kol arasindaki dengeyi ayarlayarak
azaltilabilir. (Birimi: V). 0 degeri ayarlandiginda bu
uyari devre disi birakilir.
P-67 Surlci voltaji ve 1 0-1 0 - Voltaj ve akim verileri goruntilenmez.
strict akiminin 1 - Bariyer kaldirma ve indirme islemi sirasinda
dijital dijital ekran, surtict voltajini (birim: V) veya suricu
gériintilenmesi akimini (birim: A) gortntiler ve ¢alisma modu
altinda "Menu" butonuna kisa basarak akim veya
voltaj gértntlsund degistirebilirsiniz.
P-68 Yer sensorunu 0 0-1 0: Kol dugus sUrecinde yer sensoru tetiklendiginde,

tetikleyin ve kol
duserken bariyeri
durdurun.

bariyer otomatik olarak baglayacaktir.

1: Kol dususu sirasinda yer sensoru tetiklendiginde,
bariyer mevcut pozisyonda durur (belirli bir 6lgiide
Ucret kagisi 6nleme islevi gorebilir).




P-69 Gug kaybi 0 0-4 Gug kaybi durumunda otomatik islem segenegini
otomatik galisma ayarlayin. P-65 ayari 0 olmadigi zaman, gug
fonksiyonu kaynagi geriliminin P-65'te ayarlanan degerin altina

dustugu tespit edildiginde, yol kokusunun iglenme
yontemi sudur: 0: islem yapilmaz; 1: Otomatik kolla
yukari; 2: Otomatik kolla asag; 3: Bariyer
acik/kapali konumdayken, ortada otomatik kolla
yukari; 4: Bariyer agik/kapall konumdayken, ortada
dusuk hizda otomatik kolla asag!.
P-70 Ozellestirilmis / / Su anda higbir etkisi yok
parametre ayari
P-71 Asiri akim koruma 120 20-160 Asir akim koruma degeri, bariyer calisma akimi belirtilen
degeri degeri astiginda, yol bariyeri otomatik olarak galigmayi
durdurur. Eger asir akim korumasi dusen kol sirasinda
gerceklesirse, yol bariyeri engel durumu nedeniyle geri
sigrama olarak iglem gérur. (Birim: 0.1A)
P-72 Giig kaynag giici | 75 20-100 Bo;/ariyer calisirken, ¢ikis giiciiniin maksimum siniramasi
0
P-73 Zeminsiz otomatik 0 0-80 Zeminsiz otomatik kol hizi, 0 olarak ayarlandiginda

kol dusus hizi

gecersizdir, zeminsiz otomatik disen kol P-01 (kol hizi)
parametresini gubugun calisma hizi olarak kullanir. Ayar
degeri 0 olmayan bir degere ayarlandiginda, parametreyi
PO1 (kol hizi) yerine kolun galisma hizi olarak degistirir.
Bu fonksiyon, zeminsiz otomatik kol distgunde hizin ¢ok
hizli olup yaya g¢arpma sorununu ¢ozer. Yaya ¢arpmasini
engellemek igin otomatik gubuk dlsus hizini daha diiguk
bir parametreyle ayarlayabilirsiniz.




P-74 / /

P-75 / /

P-76 / /

P-77 / /

P-78 Kapi durum verisini | O 0-1 Ayar 1 olarak ayarlandiginda, bariyer, yol sensori

otomatik génder yukari/agag! hareketini tetiklediginde otomatik olarak
bariyer durum komutunu gonderir.

P-79 / /

P-80 Uyarlanabilir kontrol 4 0-9 Uyarlanabilir kontrol parametreleri, bazi 6zel yol
katsay!s! bariyerlari i¢in kullanim etkisini optimize eder

(profesyonel olmayanlarin bu parametreyi ayarlamalar
onerilmez).

P-81 Uyarlanabilir 20 10-80 Uyarlanabilir modda, grenme sinirinin maksimum
mod 6grenme gucu ayarlanir. Dustk gug tiketen bazi glig
limit gucu kaynaklarinda, eger gu¢ kaynaginda asirn akim

korumasi meydana gelirse, bu parametre azaltilabilir.
Yay dengelemesi diizgln degilse, 6grenme siniri
kaldirma/disirme gubugu motor torku yeterli degilse,
parametre artirilacaktir.

P-82 Bluetooth / / Uygulama ilk kez anakarta Bluetooth (izerinden

Baglantisi baglandiginda, liitfen P82 menlisiine girin ve ardindan
anakarta Bluetooth ile baglanin. Uygulama anakartin
baglanti verilerini aldiktan sonra, P82 ments(ne
girmeden dogrudan Bluetooth ile baglanabilir.

P-83 . 20 0-80 Zemin sensorl, kol baslatma sirecinde ayarlanan
Kose kaldirma . e 3y . .
dongisii acidan daha dustk oldugunda, zemin sensoru
dedektoru, agl tetiklemesi gegersiz olur.
tespit etmeden
calisir.




Role ¢ikis modlariile réle anahtar kapaniglari arasindaki iligki tablosu(P44):

Mod portlar

Role

0: Gegis 151g1 modu

Role, acik konumda iken kapanir. Role, kapall konumda iken
kapanir.

1:Reklam 1511 modu.

Reklam bariyerlerinde, dis 11k sensorlne gore reklam bariyerinin isiklarini agip
kapatmak icin kullanilir.

2: Loop Ded. Modu

Bar kaldirimaya basladi§inda kapali ve yerinde oldugunda role kapalidir.

3: Trafik Is191 Modu 1

Kirmizi 1sik igin normalde kapali, yesil 1sik i¢in normalde agiktir. Bariyer yerinde
acildiginda role kapanir ve yesil 1sik yanar, aksi takdirde role agilir ve kirmizi i1k
yanar.

4: Trafik Is1§1 Modu 2

Normally closed for red light, normally open for green light. If the angle of the gate
is greater than 60°, the green light will be on when the relay is closed, otherwise
the red light will be on when the relay is closed.

5 Trafik 1131 Modu 3

Bariyer kaldirildiginda réle kapanir, bariyer indirildiginde ise role agilir.

6: Alarm Farkindaligi

Role yerinde kapali oldugunda, kolu manuel olarak 5 dereceden daha fazla
kaldirmak roleyi kapatir, bu da alarmla baglant kurarak alarmin galigmasini
saglar.

7: Pulse Mode

Role, konumda kapali oldugunda 1 saniye sonra kapanir.




Reklam Isigi Baglanti Semasi
DC firgcasiz

kontrol karti
VA O AN }‘.‘.’».-’"’"’:’-
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Reklam bariyer
kapi 1sIk seridi

dh 4h 4Ah ~* 4Ah 4Abh
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12V veya 24V

Trafik Is1g1 Baglanti Semasi

(Asagidaki diyagramda, ortak katot seridi i¢cin baglanti semasi gosteriimektedir; ortak anot
seridi, gu¢ kaynaginin 12V ve GND uglarinin yer degistirilerek baglanabilir. (Asagidaki
diyagramda ortak negatif seridin baglanti semasi gosterilmektedir; ortak pozitif serit, glc
kaynaginin 12V ve GND uglarinin yer degistirilerek baglanabilir))

DC fircasiz kontrol
kartt = _

Traffic Light:

Yesil, N normalde
12V 24V ack (NO) " e
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Hata kodu
Kontrol cihazi bir istisna tespit ettiginde, hata turt hata kodu ile belirtilir.
Asagida detaylar verilmistir:

Hata Kodu Hatanin Sebepleri

Error O Uzaktan kumanday! temizlerken ve fabrika ayarlarina sifirlarken, dogru onay
degeri ayarlanmalidir, yanlis onay degeri girildiginde ErrQ hatasi goruntilenir.

Error 1 Rezerve

Error 2 Fren geri tepme voltaji gok yuksek, genellikle yay uyumsuziugu ve hizin fazla
olmasindan kaynaklanir. Bu durum, yay ile kol arasindaki dengeyi
ayarlayarak ve galisma hizini dugurerek ¢ozulebilir. Ayrica, tetikleme degerini
artirmak igin P-66 ayarini artirabilirsiniz.

Error 3 OlasI nedenler: yay kirilmis, baslangi¢ hizi cok dlsuk, bitis hizi gok disUk.
Baslangic ve bitis hizlarini artirabilirsiniz.
Error 4 Olas! nedenler: Bariyer yayi ¢ok siki, bariyer kolu takilmamis, kolun hizi veya

kolun bitis hizi gok dustk. Yayin fazla siki olup olmadigini, bariyer kolunun
takili olup olmadigini kontrol edin, dusus hizini veya dusus bitis hizini artirin.

Error 5 Kalkis zaman asimi, kalkis suresi 15 saniyeyi gectigi icin meydana geldi.
Baslangic hizini ve bitis hizini artirin.

Error 6 Kalkis zaman agimi, kalkis suresi 15 saniyeyi gectigi icin meydana geldi.
Baslangi¢ hizini ve bitis hizini artirin..

Error 7 Motor tipi yanlis segilmis, dogru tipe P-10 ile degistirilebilir.

Error 8 Koruma.

Error 9 Kalkis sirasinda kirik yay vb. nedeniyle motor ters yonde donuyor.

Dijital ekran, mesajin anlamini goruntuler:

icerik Aciklama

IDLE Motor bagl degil veya motor hall hatasi, kablo baglantilarinin gevsek olmasindan
kaynaklanabilir.

STOP Bariyer tamamen kapandi.

CLOS Bariyer kapaniyor

OPEN Bariyer Agiliyor

HOLD Bariyer agik konumda.

LOCK Bariyer Kilitlendi

FLET Filo Modu




Fonksiyon semasi
1. P-08/P-09 ile yatay ve dikey pozisyon ayar semasi

P-09 Vertical position adjstment

P [ d
i—

0-255 (Sayinin blyukligu arttikga, sapma agisi da
artar)

P-08 Yatay pozisyon ayar!

0-255 (Sayi biyudlkge, sapma agisi da blyir)

1. Take-off kolunun dislk hiz galisma bdlgesi olmayan sematik diyagrami (P-25'in 90 veya daha buyuk
olmasi durumunda)

P-06 Geri
salinim ivme




2. Diisilik hiz calisma bolgesine sahip kalkis kolu sematik diyagrami (P-25 90'dan kiiciik ve P-25, P-02'den biiytik)

P-03 Kalkis ve
bitis hizi

™~

o

P-06 Geri salinim \ 4
e e .

3.

P-26 sifir oldugunda disik hiz operasyon bolgesi olmayan kapanma kolu sematik diyagrami
A

P—05 Close arm




4. Diistik hizh calisgma bdlgesi olan kapanis kolunun sematik diyagrami (P-26 sifir degil ve P-26, P-04'ten kiigiik)
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5. Bariyer kontrol cihazi baglanti semasi

ipucu: Siiriim 2.1 icin, kablolari ana kart port tanimlayicilarina gore

W V U GNDHW HV HOIEhemmote

DC Brushless Motor Barrier controller Remote control learning
Press the DE" and "W for 3 seconds at

Open speed Stop buffer time the same time to enterP-12 the remote control
learning state and disp! he number of currently
; :
m 030 Speec S| Opan'dacelertion end snple saved remote controls. At this time, press and hold
Open deceleration angle P-26 lose deceleration end angle the remote control on/off/stop in turn to learn. Note
Open end speed Locking power value that you should press and hold the key until the control
board "beeps” and then rele nd pi key.
Cfoae deceleration angle Automatic close time without
IClose end speed 3 le sen RUN OP CL OPD CLD
Opcn acceleration time - Delayed close time after

Close accn.u:rmon time passed the car

Vehicle sense count
chtncn! position adjustment Vehicle sense not detect angle

lorizontal position adjustment

P-12 Environmental
Trigger time of resistance photosensitivity value
2 P-48 |Light delay off
TN P M T —
Power off automatic
iclose limit open/close voltage

Close rebound buffer time Power supply power

220V input
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Fotoselin(12V) bu girise
baglanip stabil ¢alismadigi

durumda harici bir adaptérie
O O beslenmesi gerekir.

220 VAC

COM NO

1
—++

Loop
KABLOSU

LooP
DEDEKTOR

220 VAd

baglayiniz.

Eger bariyer agkken foiosel
tetiklendigine kolun otomatk
kapanmasi istenmi
fotosel NO'su ‘AS’ giiisine
girilmelidir.
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JArag kablonun iistiinde durdugu stirece
strekli tetik(kisa devre) alinmasi
isteniyorsa sekildeki gibi baglanmalidir.
Eger arag kablonun iistiinden gegip
gittikten sonra 1 sniik kisa bir tetik
alinmas isteniyorsa 5 ve 6 numarall
klemenslere baglanmasi gerekir.
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o c o verir. Eger 24 Voltisteniyorsa bu dip|
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Surum 1.3 icin lutfen agagida gosterildigi gibi kablolari anakartin port
tanimlayicisina gore baglayin.
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Bariyer kapi kontrol cihazi delik araligi boyutlari
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