DC Fircasiz Bariyer Gecis Kontro
Karti Kullanim Kilavuzu

DC Brushless Motor Barrier controller
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Remote control learning

Press the "MODE" and "W" keys for 3 seconds at

the same time to enterP-12 the remote control
learning state and display the number of currently
saved remote controls. At this time, press and hold

the remote control on/off/stop in turn to learn. Note
that you should press and hold the key until the control
board "beeps” and then release and press next key.
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Kullanim i¢in Guvenlik Talimatlari

Asagida, urunun dogru kullanimi, tehlikelerin 6nlenmesi, mulk hasarinin dnlenmesi vb.
konular hakkinda bilgiler bulunmaktadir. Latfen bu kilavuzu kullanmadan once dikkatlice
okuyun ve kullanirken talimatlara uyun. Kilavuzu okuduktan sonra uygun sekilde
saklayin.

Kullanim i¢in Cevresel Gereksinimler

1.
2.
3.

o

Ekipmani izin verilen nem ve sicaklik araliklarinda tasiyin, kullanin ve saklayin!
Cihaza herhangi bir sivinin girmesine izin vermeyin.

Ekipmani iyi havalandirilan bir alana kurun ve cihazin havalandirma deliklerini
kapatmayin.

Cihaza agir baski, siddetli titresim veya daldirma uygulamayin.
Ekipmani tasirken fabrika ambalajinda veya esdeder kalitede malzemelerle paketleyin.

Ekipmanin topraklama deliginin topraklanmasi onerilir; bu, ekipman guvenilirligini
artirir.

Operasyon ve Bakim Gereksinimleri

1.
2.

3.

Bu ekipmani 6zel olarak sokmeyin.

Latfen Uretici tarafindan belirtilen parcalari veya aksesuarlari kullanin ve bunlari profesyonel
servis personeli tarafindan kurulum ve bakimini yaptirin.

Eslesen kol uzatilamaz veya kesilemez ve kol'a 6zel olarak agirlik eklenemez.

Uriin Ozellikleri

Guvenlik: 24V DC glg kaynagi, kisisel guvenligi korur.

Enerji Tasarrufu: Statik gug¢ 2 watt'tan azdir, maksimum 200W motor baglanabilir.
Hiz Ayarlanabilir: Kolun yukari ve asagi hizi bagimsiz olarak ayarlanabilir.
Diizgiin Caligma: Cok kademeli hiz tasarimi, calisma durumunu performansli ve
plrizsiz hale getirir.

Sessiz: Calisma gurdltisu 50db'den azdir.

Coklu Koruma: Motor asiri akim, asiri yik, kisa devre korumasi, motor ariza
korumasi, gug ters baglanti korumasi.

Harici uzaktan kumanda girigini destekler. Cesitli parametreler ayarlanabilir.
Isik hassasiyeti ile reklam kapisinin isigini agmal/kapama destegi. Ruzgar
korumasi, donma dnleme, paslanma onleme gibi islevler desteklenir.

Cesitli role ¢cikis modlarini destekler.



Teknik Ozellikler

Gug Kaynagi DC 24V toprak 10% 7.5A
Motor Gucu maksimum 200W

Statik Gig <2W

A¢ma/Kapama Hizi 1%-100% ayarlanabilir
Calisma Ortam Sicakligi -25°C-65°C

Calisma Ortam Nem Orani

30% - 80% (yogusma olmadan)

Fonksiyon Katalogu

. P-00 Kol agma hizi

« P-01 Kol kapama hizi

« P-02 Kol agma yavaslama agisi
P-03 Kol agma bitig hizi

P-04 Kol indirme yavaslama agisi
P-05 Kol indirme bitig hizi

P-07 Kol indirme hizlanma suresi
P-08 Yatay pozisyon ayari

« P-09 Dikey pozisyon ayari

« P-10 Motor Tipi

P-06 Kol kaldirma hizlanma suresi

« P-11 Uzaktan kumanda 6grenme yontemi

P-12 Uzaktan kumanda 6grenme
P-13 Uzaktan kumanda filo modu
P-14 Geri tepme tetikleme siresi
P-15 Geri tepme kuvveti

P-16 Geri tepme acisi

P-17 Limit hizin1 6gren

P-18 Limit modunu bul

P-24 Durma tampon suresi

P-27 Carpma dnleme fonksiyonu
P-28 Kilitleme guicu
P-31 Ters kilitleme turu

P-33 Gecis gecikme suresi
P-34 DOngu dedektoru sayisi

P-19 Manuel olarak ust limiti 6gren

P-20 Manuel olarak alt limiti 6gren

P-21 Manuel olarak ust ve alt limitleri 6gren
P-22 Kol kaldirma geri tepme tampon suresi
P-23 Kol indirme geri tepme tampon suresi

P-25 Kol kaldirma yavaslama bitis agisi
P-26 Kol indirme yavaslama bitis agisi

P-29 Acik pozisyonda kilitleme suresi
P-30 Kapall pozisyonda kilitteme suresi

P-32 Yer sensoru olmadan otomatik dugsme suresi




P-35 D6ngu dedektoru algilama agisi

P-36 Dongu dedektoru tetikleme bip sesi frekansi
P-37 DOngu dedektori sinyal tetikleme karar stresi
P-38 DOngu dedektort sinyal gecerlilik karar stresi
P-39/

P-40/

P-41/

P-42 Kol agma onceligi

P-43 Kol baslatma sinyali karar suresi

P-44 Role ¢ikis modu

P-45 Ortam 1s1k hassasiyet degeri

P-46 Isik hassasiyet degeri

P-47 Isik gecikme agma suresi

P-48 Isik gecikme kapama suresi

P-49 Ortam sicakligi

P-50 Donma onleme sicaklik degeri

P-51 Donma onleme kaldirma acisi

P-52 Donma o6nleme kaldirma zaman araligi

P-53 Pas onleme agcma acisi

P-54 Pas onleme kaldirma araligi

P-55 485 baud hizi ayari

P-56 485 adres ayari

P-57 Kontrolct ana/yedek modu

P-58 Manuel kol kaldirma sonrasi otomatik kapama sayisi
P-59 Otomatik test

P-60 Varsayilan ayarlara don

P-61 Parametre yedekleme

P-62/

P-63 Uyarlanabilir mod

P-64 Kapi baslatma/diusme zaman asimi

P-65 Gug kesintisi otomatik baslatma/durdurma voltaji
P-66 Fren geri tepme voltaji uyari degeri

P-67 Surds voltaji ve surus akimi dijital gosterimi
P-68 Yer sensoru tetiklendiginde bariyerin duraklatiimasi
P-69 Gug kesintisi otomatik ¢aligma fonksiyonu
P-70 Ozel parametre ayarl

P-71 Asirt akim koruma degeri

P-72 Gug kaynagi gucu

P-73 Yer sensoru olmadan otomatik kol dusme hizi
P-74 ]

P-751/

P-76/

P-771

P-78 Bariyer durum verilerini otomatik gdnderme
P-79/

P-80 Uyarlanabilir kontrol katsayisi

P-81 Uyarlanabilir mod 6grenme limit glcu

P-82 Bluetooth baglantisi

P-83 Kol kaldirma dongu dedektort algilama acisi



I. Tus Aciklamasi

Kontrolc_:ade 4 tus bulunur, soldan saga "Ac¢/Artir", "Kapat/Azalt”, "Menii",
"Durdur/Iptal”

seklindedir. Bu dért tus ile kontrolctiniin ¢egitli parametrelerini ayarlayabilirsiniz.

"Ac /+": Normal ¢alisma durumunda bu tusa basarak kolu baslatabilirsiniz. Ayar
durumuna girdikten sonra bu tusu kullanarak mendi 6gelerini artirabilir ve ayar
dederini yukari dogru ayarlayabilirsiniz. Parametre ayar durumunda kisa basista
her seferinde bir artar. Uzun basista maksimum degere kadar sirekli artar ve
ardindan minimum degerden tekrar baglar. Uzun basis siiresi uzadikca sdrekli
artis hizlanir.
"KAPAT/-": Normal ¢calisma durumunda bu tusa basarak kolu indirebilirsiniz.
Ayar durumuna girdikten sonra bu tusu kullanarak mendii 6gelerini azaltabilir ve
ayar degerini asagi dogru ayarlayabilirsiniz. Parametre ayar durumunda kisa
basista her seferinde bir azalir. Uzun basista minimum degere kadar siirekli
azalir ve ardindan maksimum degerden tekrar baslar. Uzun basig slresi
uzadikga stirekli azalma hizlanir.
"Meni": Bu tusun 3 iglevi vardir:
1. Normal ¢calisma modunda, bu tusa 3 saniye basili tutarak meni 6gesi
secim durumuna girebilirsiniz. LED ekran "P-XX" gésterir, ardindan "A¢ /
+", "Kapat / -" tuslarina basarak menii 6gelerini secgebilirsiniz.

2. Menii 6gesi se¢cim durumunda "menii” tusuna kisa basarak parametre
ayarlama durumuna girebilirsiniz.

3. Parametre ayari tamamlandiktan sonra kisa basis kaydedip ¢ikmak igin
kullanilir.

"Durdur/iptal”: Bu tus normal calismada durdurma islevine sahiptir. Menti égesi
secim durumunda ayar durumundan ¢ikmak icin kullanilir. Parametre ayar
durumunda bu tusa basildiginda ayar durumundan ¢ikar ve menu segim
durumuna doéner, yani bir bnceki mentiye déner ve ayni zamanda ayar degeri
gecgersiz olur. Menil secim durumunda ve parametre ayar durumunda 60 saniye
boyunca tusa basilmazsa, kontrolct uzun bir bip sesiyle normal ¢alisma
durumuna doner.

2. Ekran
Kontrol panosunda, ¢alisma durumunu, parametreleri, menii 6gelerini ve diger
bilgileri gbstermek igin kullanilabilecek dért haneli bir LED ekran bulunur. Glig
acildiktan sonra diglk glic modunda ¢alisir, bu durumda LED ekran los olur.
Herhangi bir tusa basildiginda LED ekran normal ¢alisma moduna girer ve LED
parlak bir sekilde yanar. Tusa basiimazsa, 60 saniye sonra disik gl tiiketim
moduna girer ve LED parlakligi azalir. 2 dakika sonra tusa basiimazsa, LED ekran
kapanir.



Parametre Ayarlama

"Men(i" tusuna 3 saniye basili tutarak parametre ayarlama durumuna girebilirsiniz.
LED ekran "P-XX" gosterir, "Ac¢/+" veya "Kapat/-" tuslarina kisa veya uzun basarak
menti 6gelerini segebilirsiniz. Kisa basista birer birer artar veya azalir, uzun basista
suirekli artar veya azalir. "Meni" tusuna tekrar basarak belirli bir 6genin ayarini
yapabilirsiniz. "Durdur/iptal” tusuna basarak bir énceki seviyeye dénebilir veya ayar
durumundan ¢ikabilirsiniz. Belirli bir parametrenin ayari tamamlandiginda, "Meni"
tusuna basarak onaylamaniz gerekir. "Durdur/iptal” tusuna basilarak yapilan ayarlar
gecerli olmaz. 60 saniye boyunca tusa basiimazsa, kontrol panosundaki buzzer bir
kez 6ter ve ayar durumundan ¢ikarak normal ¢alisma durumuna dbner.

List of commands for DC Brushless Barrier Gate Controller:
Note: Some of the preset defaults have versions that differ from the defaults
listed in the table.

Menu | Fonksiyon Varsay| Aralik Fonksiyonel Agiklama
llan
Deger
P-00 [Kol Agllma 60 10-200 Deger arttikga hiz yiukselir, deger azaldikca
Hiz| hiz diser. Deger 200'e ayarlandiginda

istenen hiza ulasilamazsa, P-72
artinlabilir. (P63 degeri O veya 1
oldugunda, 100'den bulyik degerler 100
olarak kabul edilir; P63 degeri 2 olarak
ayarlandiginda, 100'den buyuk degerler

gegcerlidir.)
P-01 |[Kol Kapanma 60 10-200 Kalkis hizi ile aynidir.
hizi
P-02 Acllma kolu 45 10-90

yavaslama agisi




Kolun yikselme slrecinde yavaslamanin
baslayacagl konumu ayarlamak igin kullanilir. Bu
parametre, kolun baslangi¢ hareketi sirasinda
yavaslama konumunu belirler. Agi cinsinden olgulur;
bariyer kolu yatay konumdayken 0 derece, dikey
konumdayken 90 derece olarak kabul edilir. Bu
parametre, bariyer kolunun belirtilen agiya
ulastiginda yavaslamaya baglamasini saglar.

P-03

Aciima kolu son hizi

10

1-80

Hiz ¢ok dustkse bariyer tam olarak agilmaz, gok
yuksekse bariyer sallanir.

P-04

Asagiya salinim
yavaglama agisi

70

0-80

This parameter is used to set the position at
which deceleration begins during pole
drop. This parameter is measured in
degrees, 0 degrees for the horizontal
position and 90 degrees for the vertical
position of the bar. This parameter
indicates that the gate bar starts to
decelerate when it reaches this angle.

P-05

Asagi salinim son hizi

15

1-80

Bu parametre, Kolun diisme sUrecinde yavaglamanin
baslayacag! konumu ayarlamak igin kullanilir. A
cinsinden olgulur; yatay konum igin 0 derece, dikey
konum i¢in 90 derece olarak kabul edilir. Bu
parametre, bariyer kolunun belirtilen aglya ulastiginda
yavaslamaya baglamasini saglar.

P-06

Kalkis ivmelenme
suresi

60

0-255

Dusus cubugunun hizina ulasana kadar gegen sureyi
ifade eder; bu hiz, P-01 ile ayarlanir (deger ne kadar
biyUkse, sire o kadar uzun olur).

(Birim: 0.01 saniye).

P-07

Asagi salinim
ivmelenme sUresi

50

0-255

Dusts ¢ubugunun hizina ulasana kadar gegen sureyi
ifade eder; bu hiz, P-01 ile ayarlanir (deger ne kadar
biyUkse, sure o kadar uzun olur).

(Birim: 0.01 saniye).

P-08

Yatay Konum Ayari

10

0-255

Kolun yatay konumunun yatay mekanik sinirdan uzaklk
mesafesini ifade eder; deger ne kadar buyUkse, mesafe
0 kadar uzak olur ve tersi de gegerlidir.

P-09

Dikey konum ince
ayar

10

0-255

Kolun dikey konumunun dikey mekanik sinirdan
uzaklik mesafesini ifade eder; deger ne kadar
blylkse, mesafe o kadar uzak olur ve tersi de
gecerlidir.




P-10

Motor Tipi

0-3

Deger araligi: 0-3; varsayilan:

Motorun Hall polaritesi nedeniyle, bariyer hareketinin
yavaslama asamalari ayni degildir ve sol ¢ikis Kolu ile

sag ¢Ikis kolu bulunur. Bu parametre, ¢esitli motor ve
bariyer turleriyle uyumluluk saglamak igin kullanilir.

0: Pozitif motor polaritesi, pozitif digli kutusu polaritesi
1: Pozitif motor polaritesi, negatif disli kutusu polaritesi
2: Negatif motor polaritesi, pozitif disli kutusu polaritesi
3: Negatif motor polaritesi, negatif digli kutusu polaritesi

P-11

Uzaktan
kumanda
ogrenme
yontemi

0-1

0: Ogrenme siirecini durdurmak icin anahtari sirayla
basin.

1: Ogrenmeyi tamamlamak igin herhangi bir anahtara
basin.

P-12

Uzaktan
kumanda
ogrenimi

0-50

Uzaktan kumanda 6grenme: P-12'ye girin, kaydedilen
uzaktan kumandalarin sayisini gosterecekdir.
Ardindan, 6grenme icin uzaktan kumanda digmesine
sirayla basin, kontrol paneli "dusene" kadar basmaya
devam edin ve ardindan bir tusa basin ve kontrol
paneli "dusene" kadar basili tutun veya dijital
ekrandaki sayi yukari dogru artarsa birakin. Dijital
ekran yukariya dogru yukseldiginde, 6grenme
tamamlanmis demektir. Bir sonraki uzaktan
kumandayi 6grenmeye devam edebilir veya iptal
tusuna basarak geri donebilirsiniz. Uzaktan Kumanda
Silme: Bu mentde, "+" tusuna basarak veya
"ogrenilen uzaktan kumandanin degerini degistirerek”
menu tusuna tiklayip onaylayarak, ardindan degerin
arkasindaki 0grenilen uzaktan kumandayi silin.

P-13

Uzaktan kumanda
filo modu

0: Normal uzaktan kumanda modu;
1: Uzaktan kumanda "acIk";
2: Normal uzaktan kumanda modu;

3: Normal uzaktan kumanda modu

1: Uzaktan kumanda "agIk" oldugunda filo moduna girer,
asag! kolu manuel olarak basilana kadar yer algilama
sinyalini islemez, - duz yukari kolu durumu; (Normal
uzaktan kumanda modunda filo moduna gegis yontemi:
Ayar degeri 0 oldugunda, uzaktan kumanda, agag! kolu
manuel olarak basilana kadar yer algilama sinyalini
islemez, - duz yukari kolu durumu; (Normal uzaktan
kumanda modunda filo moduna gegis yontemi: Ayar
degeri 0 oldugunda, uzaktan kumandadaki ON tusuna 5
saniyeden fazla basili tutarak gegici olarak filo moduna
girilebilir ve zil 2 saniye boyunca galar. Zil 2 saniye

boyunca galar.




P-14

Geri tepme tetikl
Suresi

D

me

1-40

Bir engelin varligini belirlemek i¢in gegcen
sure (birim: 0.05 saniye).

P-15

Geri tepme kuvve

ti
30

1-100

Karsilagilan direng¢ miktari bir engel olarak
kabul edilir. Geri tepme kosulu, kolun P-15
ile belirlenen dirence ulasmasi, P-14 siresi
boyunca bu direncin devam etmesi ve
ardindan geri tepme igin kolun
kaldiriimasidir.

P-16

Geri tepme agisi

0-90

Bu segenegin acgisinin altindaki konumda,
kol higbir direncle kargilasmaz ve 0, alt
fonksiyonu kapatmak igin kullanilir.

P-17

Limit 6grenme
hizi

40

10-80

Ust limit ve alt limit hizlarini ayarlamak igin,
menuye girdikten sonra ilk olarak ust limit hizi
ayarlanir, dijital ekran "1-XX" g0Osterir, burada
XX st limit hizini ifade eder. Ust limit hizini
"On/+" ve "Off/" tuslarina basarak
ayarlayabilirsiniz. Ust limit hizi ayarlandiktan
sonra, "menu" tusuna basin, dijital ekran "2-
XX" gosterecek, burada XX alt limit hizini
ifade eder. Ayni sekilde, alt limit hizini "On/+"
ve "Off/" tuglariyla ayarlayabilirsiniz. Ust ve alt
limit hizlar ayarlandiktan sonra, "menu"
tusuna basarak parametreleri kaydedin. Ayar
sureci sirasinda "stop/cancel" tusuna
basarsaniz, ayarlanan parametreler gegersiz
olur..




P-18

Find
Mode

Limit

no

P: Search for lower limit.

Ipper limit position. 2: Search for lower limit
position.

P-19

Manuel o__Iarak
_imitleri Ogrenme

no

no

"L-OQ" gosterecek, kol otomatik olarak
baslayacak ve yerinde duracaktir,
ardindan "L-01" gdsterecek. islem, dikey
ve yatay limit pozisyonlarini bulmak icin P-
21 ile ayni sekilde yapilacaktir. Yatay
pozisyon ogrenildikten sonra, ayar
sayfasina otomatik olarak geri donecek,
bu da islemin basarili oldugunu gosterir.

Sonrasinda P-18 1 glarak ayarlanabilirve |

P-20

Manuel olarak Alt
_imitleri Ogrenme

no

kullanilabilir.

islem, P-19 ile ayni olup, tersine yapilir.
Ayar ekranina girildiginde "L-OO"
gorantalenir, alt limit pozisyonu otomatik
olarak bulunur, yerinde durur ve "L-01"
gosterilir. Kullanici, yatay ve dikey

P-21

A

Manuel olarak Ust
Alt Limitleri Ogren

Take-up lever
rahound huffar

no

ve
me

80

10-255

pozisyontarrmanuet-otarak butur, itk ofarak
yatay pozisyonu belirler ve "L-02"
goruntulenir, ikinci olarak dikey pozisyonu
belirler ve ayar sayfasina geri donulur.
Ardindan P-18 2 olarak ayarlanabilir ve

Bu ayara girildiginde, dijital ekran "L-OO"
goruntulenir ve wen makinesi ilk olarak
kolu otomatik olarak dugurur, yerinde
oldugunda "L-01" goéruntilenir ve yerinde
durur, ardindan "L-02" go6sterilir. Bu
durumda, kolu kaldirma veya dusurme
digmesine basili tutarsaniz, kol kaldirilir
veya duser, tus serbest birakildiginda
durur ve mekanik limit pozisyonuna
ulastiginda alarm verir. Kullanici kendi
pozisyonunu ayarlayabilir ve iyi pozisyon
belirlemek igin mend tusuna basarak limit
dgrenmeye baslar. ilk olarak dikey limit icin

P-22

\TavAvAv IRAT EE vAT R R Y |

D:Search
for double
fimit
position. 1:
Search for
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ITICTTUyT Dasiint, Uljitar Thiart L=uo yuoslicilt,
ikinci olarak yatay limit icin meniye bas.ve
ikinci basildiginda ayar sayfasina otomatik

olarak geri dénulir, bu da 6grenmenin



P-23 Asagi Kol Geri 100 | 10-255 Asagidan yukariya tampon siiresi, eger siire ok kisa
Tepme Tampon olursa, anlik akimin gok blyuk olmasina neden olabilir.
Siresi (Birim: 0.01 saniye).

M-24 Durma tampon siiresi 100 10-255 Motorun baslatma kolundan veya durdurma kolundan
durmasi igin gegen sire, eger sure ¢ok uzun olursa motor
yavas ve istikrarli bir sekilde durur, eder ¢ok kisa olursa
anlik akimin ¢ok blylk olmasina neden olabilir.

(Birim: 0.01 saniye).
P-25 Baslangig gubugu 90 45-90 Kalkis hareketinde, kol ilk olarak P-OQ'ya kadar
avaslama son acisi| ivmelenir ve ardindan P-02'de yavaslamaya baslar, bu
yavas ¢ secenekte yavaslamayi durdurur ve kalkisin sonuna
kadar sabit hizla hareket eder.
P-26  |Dusen cubugun 0 0-45 Asag salinim sirasinda, kol P-01'e kadar ivmelenir,
yavaslama son agisi ardindan P-04'te yavaslamaya baslar, bu segenekte
yavaslamayi durdurur ve agagi salinimin sonuna kadar
sabit hizla hareket eder..

P-27 Anti-darbe fonksiyonu | 1 0-6 Eger anti-darbe portu sinyali gecerliyse:

0: Gegersiz, anti-darbe sinyali tetiklendiginde kol hareket
etmez.

1: Gegerli, anti-darbe sinyali tetiklendiginde kol digiirme
surecinde kolu baslatir.

2: Anti-darbe arayizi "agma" arayuz fonksiyonu olarak
coklu kullanima sahiptir.

3: Anti-darbe araylzi "kapama" arayliz fonksiyonu olarak
coklu kullanima sahiptir.

4: Anti-darbe arayiizil yer algilama arayiiz fonksiyonu
olarak ¢coklu kullanima sahiptir. (Anti-darbe araytzi tekrar
kullanildiginda, bu fonksiyonun orijinal arayiizi gegersiz
olur).

5: Anti-darbe terminali, insanlari ve araglari ayirt etmek
icin radara baglanir (radar tetikleme, yer algilama sinyali
aldiktan sonra gecerlidir, yer algilama sinyali alinmazsa
radar tetikleme gecersizdir).

6: Anti-darbe araylziini "agma" araytiz fonksiyonu olarak
yeniden kullanin ve orijinal "agma" araylzunun gecerli
olmasini saglayin.




Motor, mekanik kilitteme bdlgesi disinda

P-28 | Kiltleme giicd 0-21,255 durdugunda, yay kuvveti kolu yukari geker
cunkd mekanik kilitteme yoktur. Bu fonksiyon,
kilitleme icin kontrolcu ¢ikisiyla kontrol edilir ve
bu durum motorun ve kartin 1Isinmasina neden
olabilir. Bu ytzden ayarin, gergek duruma gore
yapilmasi ve ¢ok buylk olmamasi tavsiye edilir.
Ayar de@eri 255 oldugunda, kilitleme gucunu
otomatik olarak adapte eder.

P-29 | Acikpozisyon 0-255 Kol yerinde agildiginda kilitli bariyerin
kilitleme siresi , o .

kapanmasi ne kadar sirer. (Birim: saniye).
Ayar degeri 255 oldugunda, kilitli bariyer
yerinde tutulur ve zamanlama yapilimaz.

Kol kapandiginda kilitli bariyerin kapanmasi ne kadar

P-30 | Kapall pozisyondaki 0-255 surer. (Birim: saniye). Ayar degeri 255 oldugunda,
kilitleme siresi anahtar yerinde tutulur ve zamanlama yapilmaz.

P-31 Ters Kiliteme 0-20 Eder kol kaldirldiginda herhangi bir sebeple motor
Devirleri tersine calisirsa, kilitli bariyer kapanmadan 6nce kag

devir yapilir?

P-32 | Yeralgilama 0-255 Yer tetikleme olmadigi zaman kolun otomatik olarak
yoksa otomatik dusme suresi, 0 olarak ayarlandiginda yer tetikleme
diisme siiresi yoktur ve kol otomatik olarak diismez. (Birim: saniye)

p.33 Gegis gecikme 0-255 Yer aIg|J_ama sinyali kaybolduktan sonra ne kg_dar sure
slresi gececedi, varsaylilan olarak 0.2 saniyedir. (Birim: 0.1

saniye)




P-34

Looop dedektori
sayimi

0-4

0: Baglangi¢ sinyali sayiimaz, ara¢ gectiginde
kol duser.

1: Baslangig sinyali sayilir, maksimum sayim
degeri 1'dir, yer algilama tetiklendiginde sayim
kendiliginden azalir, yer algilama kayboldugunda
ve sayim 0 oldugunda kol duger.

2. Baglangi¢ sinyali sayilir, maksimum sayim
degeri 2'dir, yer algilama tetiklendiginde sayim
kendiliginden azalir, yer algilama kayboldugunda
ve sayim 0 oldugunda kol duger.

3: Baglangig¢ sinyali sayilir, maksimum sayim
degeri 3'tur, yer algilama tetiklendiginde sayim
kendiliginden azalir, yer algilama kayboldugunda
ve sayim 0 oldugunda kol duger.

4: Baslangi¢ sinyali sayilir, maksimum degeri
255'ir, yer algilama tetiklendiginde sayim azalir
ve yer algilama kayboldugunda ve sayim 0
oldugunda kol duser.

P-35

Loop dedektor
algilamama

0-45

Eger kolun agisi bu degerin altindaysa, yer
algilama sinyali islenmez ve kol disger.




P-36

Loop dedektori

tetikleyici zil sesi| 4 0-20 Yer algilama tetiklendiginde, 0'da zil sesi calmaz, say!
frekansi ne kadar blyUkse, zil sesi o kadar hizli ¢alar.

P-37 Loop dedektorl 4 1-255 Yer sensorinun tetiklenmesi igin sinyal ne kadar
sinyali tetikleme streyle agik kalir. (Birim: 0.01 saniye)
degerlendirme
suresi

P-38 | Loop dedektéri sinyali 4 1-255 Yer sensori tetiklendiginde, gercgek bir yer

gecerlilik sensoru sinyali olarak kabul edebilmek igin,

degerlendirme suresi yani bir ara¢ oldugunu belirlemek igin ne

/ Kadar sureyle tetiklemeye devam eder. (Birim:
P-39 0.01 saniye).
P-40 / /
P-41 / /
P-42 | Acik kol onceligi 0: Tim kontrol sinyalleri, herhangi bir
0 0-2 durumda ayni dncelige sahiptir.

50-80 1: En yUksek oncelik, baglatma koluna verilir
ve baglatma kolu aktif oldugunda diger
sinyaller gecersiz olur.

2: EQer bir arag, baglatma kolu sirasinda yer
sensorunu gegmisse, kol hemen diugsmeye
baglar, bariyer pozisyona gelene kadar
beklemek yerine.
50-80: Eger bir arag, baslatma kolu sirasinda
yer sensorunu ge¢gmigse ve kol pozisyona
gelmeden 6nce, bariyer bu ayar degerine
kadar acildiginda, kol hemen dusmeye
baglar. Bariyer bu agiya ulastiginda kol
dusmeye baglar.
Kol Baglangi¢ Sinyali 5
P-43 Degerlendirme Siinesi 1.055

Baslatma sinyalinin sUresi, gecerli bir baglatma sinyali
olarak kabul edilir. (Birim: 0.01 saniye)




P-44

Role Cikisi
Modu

(Liste
sonundaki
tabloyu
inceleyin.)

0-7

0: Gegis Isik Modu: Role, pozisyonda agik
oldugunda kapanir. Pozisyonda kapali
oldugunda role kapanir.

1: Reklam Is1g1 Modu: Reklam
bariyerlarini, dis 151k sensortne gore
Isiklari acip kapatmak icin kullanilir.

2: Yer Algilama Modu: Cubugu kaldirmaya
basladiginda kapanir ve pozisyonda kapal
oldugunda role kapanir.

3: Trafik Isigi Modu 1: Kirmizi 1sik igin
normalde kapali, yesil 1sik igin normalde
acik. Bariyer pozisyonda agildiginda role
kapanir ve yesil 1sik yanar, aksi takdirde
role acilir ve kirmizi g1k yanar.

4: Trafik Is1g1 Modu 2: Kirmizi 1sik icin
normalde kapali, yesil 1sik i¢in normalde
aclk. Eger bariyer agisinin 60°'yi gectigi
durumdaysa, yesil 1sik yanar, aksi takdirde
kKirmizi 1g1k yanar.

5: Trafik Isig1 Modu 3: Role, bariyer
kaldirldiginda kapanir ve bariyer
indirildiginde agilir.

6: Alarm Gerceklestirme: Role pozisyonda
kapali oldugunda, kolu manuel olarak 5
derece daha fazla kaldirarak roleyi
kapatabilir ve alarmi baglamak igin
kullanilabilir.

7. Puls Modu: Role, pozisyonda kapali
oldugunda kapanir ve 1 saniye sonra agilir.

P-45

Alan Cevresi
Hassasiyet
Degeri

no

no

Mevcut gevrenin 1sik yogunlugu,
deger ne kadar kugukse, 11k 0
kadar parlaktir.




P-46 | lsik Hassasiyet 30 0-200 Eger mevcut ortam 11k yogunlugu bu degerden
Degeri buyukse ve P44 ayarlanmigsa, bir role sinyali
cikisi yapilacaktir.
P-47 | Lamba 10 0-255 Mevcut 1sik yogunlugu P-46'dan bilylk
Is1g! oldugunda, role sinyali ¢ikisi igin gecikme
Gecikmeli suresi ne kadar olacaktir? (Birim: saniye)
Acllma
P-48 | Lamba 250 0-255 Mevcut ortam 15191 P-46'dan dUsuk oldugunda,
IsIg! role ¢ikisini kapatmak icin ne kadar gecikme
Gecikmeli sUresi olacaktir? (Birim: saniye)
Kapanma
P-49 | Ortam Sicakigi | no no Bu secenek, meveut ortam sicakligini dijital ekran
Uzerinde goruntilemek igin kullanilir.
P-50 | Donmaya Kars 0 -40-0 Sicaklik dustk oldugunda, makinenin donmasini
Sicaklik Kokusu engeller. Bu fonksiyon agildiginda, eger sicaklik
Degeri bu segenekte ayarlanan sicakligin altindaysa ve
g P-52 araliginda higbir hareket yoksa, otomatik
olarak P-51 agisina hareket eder ve ardindan
kapanir.
P-51 | Donmaya Karsl 0 0-45 Aralik: 0-45 Varsayilan: 0, Donmaya Karsi Agllma
Kaldirma Agisi Acisi. Ortam sicakligi, P-50'de ayarlanan sicaklia
dustugunde ve P-52 Donmaya Kars! Aralik
komutuyla belirlenen zaman aralig
tamamlandiginda, bariyer bu parametreyle
ayarlanan aglya agllir ve ardindan otomatik olarak
kapanir. Eger parametre 0 ise, donmaya karsl
koruma fonksiyonu devre disi birakilir. Eger P-51
ve P-52 ayni anda 0 degilse, donmaya kars!
koruma fonksiyonu etkinlestirilir.
P-52 | Donmaya 0 0-255 Ortam sicakligl, ayarlanan sicakligin altina

Karsi Kaldirma

Zaman Araligi

dustugunde, zamanlayici baglar ve
zamanlayici stresi boyunca herhangi bir
islem yapilmazsa, bariyer P-51'de
ayarlanan aglya, degisiklik komutuyla
belirlenen zaman araliginda agilir ve
ardindan otomatik olarak kapanir. Bu
parametre 0 olarak ayarlanirsa, donmaya
karsi koruma iglevi kapatilir.

(Birim: dakika)




P-53 | Paslanma 0-45
onleme amagli
acma agis|
P-54 | Paslanma 0-255 Eder bariyer sahada kurulu olup uzun sure
onleme calistiriimazsa, paslanabilir, bu ytzden belirli bir
amacli acma zaman araligi sonrasi parametreyi agip bariyeri
zaman araligi bir kez agabilirsiniz. Aglima agisi, P-53 komutu
ile ayarlanir. Eger bu parametre 0 ise, paslanma
onleme fonksiyonu kapalidir. Hem P-53 hem de
P-54 parametreleri 0 olmamalidir ki paslanma
oncesi fonksiyonu aktif hale gelsin. (Birim: saat)
P-55 | 485 baud 0-4 Kontrol kartinin baud hizini ayarlayin, parametreleri
h ayarlayin:
= 0: 9600;
ayarlama 1- 19200
2: 38400;
3: 57600;
4: 115200
P-56 | 485 adresini 0-255 Bu kontrol kartinin 485 veri yolundaki adresi.
ayarlama
P-57 Kontrolor master- 0-1 Kontrol kartinin master-slave modunu ayarlayin:
slave modu 0: Slave Modu
1: Master Modu
P-58 | Manuel kol yukari 0-255 Bar kapali konumdayken, manuel kaldirma

kaldirildiktan sonra
kapinin otomatik
olarak kapanma
sayisl.

cubugu 10°'yi gectiginde, makine otomatik
olarak bari indirecektir. Bu parametre birden
cok kez uygulanir. Manuel kaldirma gubugu
ve indirme gubugu bu degeri gectiginde, bar
tekrar indiriimez. Her normal kalkis ve inig
islemi yapildiginda, otomatik bar dugtirme
sayaci sifirlanir. Deger 255 olarak
ayarlanirsa, bu fonksiyon surekli gecerli olur
ve sayim yapiimaz.




P-59

Otomatik Test

0-255

Otomatik test araligi. “0” otomatik testin kapali
oldugunu belirtir. Otomatik test ve yaslanma testi
tamamlandiktan sonra parametre 0 olarak
ayarlanmalidir. Otomatik testi baglatmak igin "On"
butonuna kisa basin, "On" butonuna uzun basarak
kolun dlsme similasyonunu baglatin ve kol otomatik
test icin ortada duracaktir. (Birim: saniye)

P-60

Fabrika Ayarlarini
Geri YUkle

0-255

Bu segenek dort islevi igerir: Uzaktan
kumanday temizleme, Kismi yedekleme
verilerini geri yukleme, Fabrika ayarlarini kismi
geri yukleme ve Tam fabrika ayarlarini geri
yukleme. Yanlig kullanimin dnlenmesi amaciyla
belirli degerlerin ayarlanmasi ve ardindan
"Menu" tusuna basiimasi gerekmektedir.

5: Uzaktan kumandayi bogalt

6: Yedekleme verilerini geri yikle (6grenilen
uzaktan kumanda silinmez)

10: Fabrika ayarlarini geri yukle (uzaktan
kumanda ve motor tipi geri yuklenmez)

15: Tam fabrika ayarlarini geri yikle

P-61

Parametre
Yedekleme

Ayarlar modunda, "Menu" butonuna 3 saniye
boyunca uzun basildiginda, tim mevcut ayarlar
(P-12 uzaktan kumanda 6grenme harig) otomatik
olarak kaydedilir ve iki kez bip sesi ¢ikar. Dijital
ekran, kaydedilen parametrelerin seri numarasini
2 saniye boyunca goruntUler ve ardindan ¢ikis
yapar.

P-62




P-63 Adaptif Mod 0 0-2 0: Konvansiyonel mod; 1: Baglatma sinirlari igin
adaptif mod kullanilir; 2: Hem baslatma sinirlari hem
de inig bariyeri i¢in adaptif mod kullanilir.

Her ikisi de adaptif mod kullanir.
P-64 | Kapi 20 6-40 Kapinin kolu kaldirma/indirme suresi i¢in zaman
baslatmaldiisme asimini ayarlayin. Eger kapi, ayarlanan sureyi
. asarak kolu kaldirir/indirirse, kapi otomatik olarak
Icin zaman asimi duracak ve kaldirma zaman agimi uyarisi (Err5)
veya kol indirme zaman asimi uyarisi (Err6)
verecektir (birim: saniye).

P-65 | Giig kaybi otomatik | O 0-21 0: Kapali; 21: Otomatik kolu yukari/agag tetikleme
baslatma/durdurma gerilimini ayarla, bu fonksiyon yedek gug kaynagi ile
gerilimi donatiimali ve ayrica P-69 ayar 0gesi ile birlikte

kullaniimalidir, 15 olarak ayarlanmasi onerilir.

P-66 | Fren geritepme 32 30-40 Bariyer yayi iyi ayarlanmamigsa, motor yavaslama
gerilimi uyari sirasinda geri tepme geriliminin ¢ok yuksek
degeri oldugunu belirten bir uyari olusturulur, buzzer 5 kez

calar ve dijital ekran ERR2 gosterir. Bu uyari, kol
calismasini kesintiye ugratmaz; geri tepme
geriliminin etkisi, bariyerin ¢alisma hizini dugurerek
veya yay ile kol arasindaki dengeyi ayarlayarak
azaltilabilir. (Birimi: V). 0 de@eri ayarlandiginda bu
uyari devre digl birakilir,

P-67 | Suricu voltaji ve 1 0-1 0 - Voltaj ve akim verileri gortntilenmez.

suruclt akiminin
dijital
goruntilenmesi

1 - Bariyer kaldirma ve indirme iglemi sirasinda
dijital ekran, strGcu voltajini (birim: V) veya surlct
akimini (birim: A) goruntiler ve galisma modu
altinda "Menu" butonuna kisa basarak akim veya
voltaj goriintlsunu degistirebilirsiniz.




P-68 | Yersensoruni 0 0-1 0: Kol dusus surecinde yer sensoru tetiklendiginde,
tetikleyin ve kol bariyer otomatik olarak baglayacaktir.
diiserken bariveri 1: Kol digUsu sirasinda yer sensoru tetiklendiginde,

3 y bariyer mevcut pozisyonda durur (belirli bir dlgtide
durdurun. licret kacgisi onleme islevi gorebilir).

P-69 | Gug kayb 0 0-4 Glg kaybi durumunda otomatik islem segenegini
otomatik ¢alisma ayarlayin. P-65 ayari 0 olmadigi zaman, gug¢
fonksiyonu kaynagi geriliminin P-65'te ayarlanan degerin altina

dustlgu tespit edildiginde, yol kokusunun igslenme
yontemi sudur: 0: islem yapiimaz; 1: Otomatik kolla
yukari; 2: Otomatik kolla asagi; 3: Bariyer
acik/kapali konumdayken, ortada otomatik kolla
yukari; 4: Bariyer agik/kapall konumdayken, ortada
dustk hizda otomatik kolla asag!.
P-70 Ozellestirilmis / / Su anda higbir etkisi yok
parametre ayari
P-71 Asiri akim koruma 120 20-160 Asiri akim koruma degeri, bariyer ¢alisma akimi belirtilen
degeri degeri astiginda, yol bariyeri otomatik olarak galigmayi
durdurur. Eger asiri akim korumasi dusen kol sirasinda
gerceklesirse, yol bariyeri engel durumu nedeniyle geri
sigrama olarak iglem gordr. (Birim: 0.1A)
P-72 Giig kaynagi glici | 75 20-100 Bariyer calisirken, gikis giiciiniin maksimum sinirlamasi

‘%l




P-73

Zeminsiz otomatik
kol dusus hizi

0-80

Zeminsiz otomatik kol hizi, 0 olarak ayarlandiginda
gegersizdir, zeminsiz otomatik diigen kol P-01 (kol hizi)
parametresini gubugun calisma hizi olarak kullanir. Ayar
degeri 0 olmayan bir degere ayarlandiginda, parametreyi
PO1 (kol hizi) yerine kolun galisma hizi olarak degistirir.
Bu fonksiyon, zeminsiz otomatik kol diisiigtinde hizin gok
hizli olup yaya ¢arpma sorununu ¢ozer. Yaya garpmasini
engellemek igin otomatik gubuk dlsus hizini daha dustk
bir parametreyle ayarlayabilirsiniz.

P-74

P-75

P-76

P-77

NSNS S Y~

P-78

Kap! durum verisini
otomatik gonder

o\\\\

@
[HEN

Ayar 1 olarak ayarlandiginda, bariyer, yol sensori
yukari/agagi hareketini tetiklediginde otomatik olarak
bariyer durum komutunu gonderir.

p-74

P-80

Uyarlanabilir kontrol
katsayisi

Uyarlanabilir kontrol parametreleri, bazi 6zel yol
bariyerlari icin kullanim etkisini optimize eder
(profesyonel olmayanlarin bu parametreyi ayarlamalari
onerilmez).

P-81

Uyarlanabilir
mod 6grenme
limit glc

50

10-80

Uyarlanabilir modda, 6grenme sinirinin maksimum
gucu ayarlanir. Dusuk gug tiketen bazi gl
kaynaklarinda, eger gu¢ kaynaginda asiri akim
korumasl meydana gelirse, bu parametre azaltilabilir.
Yay dengelemesi diizgin degilse, 6grenme siniri
kaldirma/distrme gubugu motor torku yeterli degilse,
parametre artirilacaktir.

P-82

Bluetooth
Baglantisi

Uygulama ilk kez anakarta Bluetooth
uzerinden baglandiginda, lutfen P82
menusune girin ve ardindan anakarta
Bluetooth ile baglanin. Uygulama anakartin
baglanti verilerini aldiktan sonra, P82
menusune girmeden dogrudan Bluetooth ile
baglanabilir.




P-83 .
Kose kaldirma

doéngustu
dedektoru, aci
tespit etmeden

calisir.

20 0-80 Zemin sensori, kol baglatma siirecinde ayarlanan
acidan daha dusuk oldugunda, zemin sensori
tetiklemesi gegersiz olur.

Role ¢ikis modlari ile role anahtar kapaniglari arasindaki iligki tablosu(P44):

Mod portlar

Role

0: Gegis 15191 modu

Role, acik konumda iken kapanir. Role, kapali konumda iken
kapanir.

1:Reklam 1511 modu.

Reklam bariyerlerinde, dis ISk sensortne gore reklam bariyerinin igiklarini agip
kapatmak icin kullanilr.

2: Loop Ded. Modu

Bar kaldiriimaya basladiginda kapali ve yerinde oldugunda
role kapaldir.

3: Trafik Is1g1 Modu 1

Kirmizi i1sik icin normalde kapali, yesil isik icin normalde agiktir.
Bariyer yerinde acgildiginda role kapanir ve yesil isik yanar, aksi
takdirde role acilir ve kirmizi 11k yanar.

4: Trafik 1s1g1 Modu 2

Normally closed for red light, normally open for green light. If the
angle of the gate is greater than 60°, the green light will be on when
the relay is closed, otherwise the red light will be on when the relay
is closed.

5 Trafik Is1g1 Modu 3

Bariyer kaldirildiginda réle kapanir, bariyer indirildiginde ise réle agilir.

6: Alarm Farkindahg

Role yerinde kapali oldugunda, kolu manuel olarak 5 dereceden daha fazla
kaldirmak roleyi kapatir, bu da alarmla baglanti kurarak alarmin ¢alismasini
saglar.

7: Pulse Mode

Roéle, konumda kapali oldugunda 1 saniye sonra kapanir.




Reklam Isigi Baglanti Semasi

DC fircasiz
kontrol karti

Reklam bariyer
kapi 1sik seridi

dh 4h 4dh —° 4h 4Ah
N W W e Wy W +e

12V veya 24V |

VZEAZL (inain0 00) e %% 3

Asamn As t4am s AUS TSN 2N

Trafik Is131 Baglanti Semasi
(Asagidaki diyagramda, ortak katot seridi i¢cin baglanti semasi gosterilmektedir; ortak anot

seridi, gu¢ kaynaginin 12V ve GND uclarinin yer degistirilerek baglanabilir. (Asagidaki
diyagramda ortak negatif seridin baglanti semasi gosterilmektedir; ortak pozitif serit, gu¢
kaynaginin 12V ve GND uglarinin yer degistirilerek baglanabilir))

DC fircasiz
kontrol karti

Traffic Light:

Yesil, normalde
acik (NO) ug.

Mavi, normalde
kapali (NC) ug.

Kirmizi 12V gig
kaynaginin pozitif
terminali.

12V gi¢ kaynaginin
negatif terminali ile

kontrol kartinin ortak
baglantisi.




Hata kodu
Kontrol cihazi bir istisna tespit ettiginde, hata tlrt hata kodu ile belirtilir.
Asagida detaylar verilmigtir:

Hata Kodu Hatanin Sebepleri

Error O Uzaktan kumandayi temizlerken ve fabrika ayarlarina sifirlarken, dogru onay
degeri ayarlanmalidir, yanlig onay degeri girildiginde ErrQ hatasi goruntulenir.

Error 1 Rezerve

Error 2 Fren geri tepme voltaji gok yuksek, genellikle yay uyumsuzlugu ve hizin
fazla olmasindan kaynaklanir. Bu durum, yay ile kol arasindaki dengeyi
ayarlayarak ve g¢alisma hizini dustrerek ¢ozulebilir. Ayrica, tetikleme
degerini artirmak igin P-66 ayarini artirabilirsiniz.

Error 3 OlasI nedenler: yay kirilmig, baslangi¢ hizi ¢ok dusuk, bitis hizi ¢ok disuk.
Baslangig ve bitis hizlarini artirabilirsiniz.

Error 4 Olasi nedenler: Bariyer yayi ¢ok siki, bariyer kolu takilmamis, kolun hizi
veya kolun bitis hizi gok dusuk. Yayin fazla siki olup olmadigini, bariyer
kolunun takili olup olmadigini kontrol edin, disus hizini veya dusUs bitis

hizini artirin.

Error 5 Kalkis zaman asimi, kalkis suresi 15 saniyeyi gegtigi icin meydana geldi.
Baslangi¢ hizini ve bitig hizini artirin.

Error 6 Kalkis zaman asimi, kalkis suresi 15 saniyeyi gectigi igcin meydana geldi.
Baslangi¢ hizini ve bitig hizini artirin..

Error 7 Motor tipi yanlis secilmis, dogru tipe P-10 ile degistirilebilir.

Error 8 Koruma.

Error 9 Kalkig sirasinda kirik yay vb. nedeniyle motor ters yonde donuyor.

Dijital ekran, mesajin anlamini goruntuler:

cerik Aciklama

IDLE Motor bagli degil veya motor hall hatas, kablo baglantilarinin gevsek olmasindan
kaynaklanabilir.

STOP Bariyer tamamen kapandi.

CLOS Bariyer kapaniyor

OPEN Bariyer Agiliyor

HOLD Bariyer agik konumda.

LOCK Bariyer kilitlendi

FLET Filo Modu




Fonksiyon semasi
1. P-08/P-09 ile yatay ve dikey pozisyon ayar semasi

P-09 Vertical position adjstment
P | d

i1

0-255 (Sayinin bayuklagu arttikga,
sapma agisi da artar)

P-08 Yatay pozisyon
ayari

I 1IN N =N N =l
0-255 (Say!1 blyudukge, sapma agisi

da buyr)

1. Take-off kolunun dislk hiz galisma bdlgesi olmayan sematik diyagrami (P-25'in 90 veya daha buyuk

olmasi durumunda)




2. Disiik hiz ¢alisma bolgesine sahip kalkis kolu sematik diyagrami (P-25 90'dan kicuk ve P-25, P-02'den biyuk)

P-03 Kalkis ve bitis
hizi

~N
©
P-06 Geri salinim \ =
ivme suresi
I T N N

3.

P-26 sifir oldugunda dislk hiz operasyon bdlgesi olmayan kapanma kolu sematik diyagrami
Acc

elerat;
Zone tion

P—O05 Close arm
end speedy




4. Diistik hizli calisma bolgesi olan kapanis kolunun sematik diyagrami (P-26 sifir degil ve P-26, P-04'ten kiigUk)




5. Bariyer kontrol cihazi baglanti semasi

Ipucu: Stiriim 2.1 icin, kablolari ana kart port tanimlayicilarina gore

baglayiniz.

DC Brushless Motor Barrier controller

(500 fopenspesd | vz [oopbufortime |
m Open deceleration end angle
Opcn end speed P-28 |Locking power value
Automatic close time without
Closc end speed - vehicle sense

(706 _Jopen occeleratontime |
P-34

ed close ti

passed the car

Vehicle sense count

icle sense not detect angle
Relay output mode
Remote control learning Environmental

Vertical position adjustment

Trigger time of resistance photosensitivity e

rebound Photosensitive threshold
Learn limit speed P-48 |Light delay off

P-18
Manual learning close limit A aptive mode
Manual learning open and Power off automatic

close limit

Close rebound buffer time

220V input

open/close voltage

Power supply power

W V U GNDHW HV Hu sv Light Remote

sense

Remote control learning

Press the "MODE" and "B" keys for 3 5

the same time to enterP-12 the remote control
learning state and d y the number of cu

saved remote controls. At this time, press and

the remote control on/off/stop in turn to leam. Note
that you should press and hold the key

board "beeps” and then and p
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For version 1.3, please connect the cables according to the port identifier of the
mainboard,as shown below:
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Bariyer kapi1 kontrol cihazi delik araligi boyutlari
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